附件：拟转让专利的简介
一、农业物联网太阳能无线摄像头装置及控制方法（专利号：201710739270.8）
技术领域
本发明涉及物联网技术领域，具体涉及一种农业物联网太阳能无线摄像头装置及控制方法。
背景技术
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2]传统农业的种植管理模式是以凭个人经验管理为主，什么时候应该浇水、施肥、打药以及施肥、打药的浓度和温度、湿度、光照、二氧化碳的浓度，该如何按需供给，农民全凭经验、靠感觉，不同的农户会出现不同的种植结果。这就使得农民对农田的信息获取、分析、处理都因人而异，不但容易造成人力、物力的浪费，还会使生产出来的产品质量不一，数量以及质量也无法保障。物联网通过各种信息传感设备，实时采集任何需要监控、连接、互动的物体或过程等各种需要的信息，与互联网相结合而形成的一个巨大网络。随着物联网时代的到来，在我国，传统农业的经营以及管理模式已经逐渐不能满足消费者的需求。新的农业经营管理模式继续开发创新。农业物联网技术可以更加准确、全面地获取动植物信息。通过在农田、养殖场等安装各种传感器、摄像头等设备，可以更准确与及时地采集、收集和分析农作物、动物、空气温度、湿度、土壤水分等各种信息，并通过智能平台将信息及时告知农户，这样农户就可以根据所收集到的信息及时采取相应行动。虽然目前农业物联网技术应用广泛，但是还是存在系统不稳定，功能不全面，性能不可靠，供电时间短和系统数据采集精度不高等诸多问题。
发明内容
本发明所要解决的技术问题是现有农业物联网技术存在系统不稳定，功能不全面，性能不可靠，供电时间短和系统数据采集精度不高，可视化技术陈旧落后等问题，提供一种农业物联网太阳能无线摄像头装置及控制方法。
为解决传统农业物联网存在问题，本发明提出以下技术方案实现的：
一种农业物联网太阳能无线摄像头装置，包含视频及网络模块、电源管理模块、云台控制模块以及数据采集模块。其中数据采集模块由GPS模块，温湿度传感器，光照传感器，多参数融合MIMO滤波算法主控模块，光照传感器构成；云台控制模块由云台主控模块，电机驱动，电机构成；视频及网络模块由有限网络，WiFi模块，DSP处理器,光学传感器构成；电源管理模块由太阳能电池，BUCK降压电路，锂电池，电源管理电路，电能管理主控构成。
该农业物联网太阳能无线摄像头装置各个模块之间的连接关系为：在一种农业物联网太阳能无线摄像头装置中云台控制模块、电源管理模块、数据采集模块与视频及网络模块连接
在视频及网络模块中，有线网络和WiFi 模块与DSP处理器连接，光学传感器与DSP处理器连接，还有云台控制模块中的云台主控模块、电源管理模块中的电能管理主控、数据采集模块中的多参数融合MIMO滤波算法主控模块也与视频及网络模块中的DSP处理器相连接。
在云台控制模块中，电机与电机驱动相连接，电机驱动与云台主控模块相连接。
在数据采集模块中，温湿度传感器与多参数融合MIMO滤波算法主控模块相连接，GPS模块与多参数融合MIMO滤波算法主控模块相连接，光照传感器与多参数融合MIMO滤波算法主控模块相连接。
在电源管理模块中，太阳能电池和电能管理主控与BUCK降压电路相连接，锂电池与BUCK降压电路和电源管理电路相连接，电源管理电路还与电能管理主控、数据采集模块中的多参数融合MIMO滤波算法主控模块、光照传感器、GPS模块、温湿度传感器、云台控制模块中的云台主控模块、电机驱动、电机、视频及网络模块中的有线网络、光学传感器、wifi模块、DSP处理器相连接。
本发明一种农业物联网太阳能无线摄像头装置及控制方法，能实现高精度的、具有多参数数据信息融合的功能，其特征是包括如下步骤：
步骤1，在实际的野外或室内杂波环境下，农业物联网太阳能无线摄像头装置内部设置3种传感器，分别是：GPS、温湿度传感器、光照传感器，每个传感器采集获取的多参数特征参量有URFGPS，温湿度传感器参量UPWtmp，光照传感器参量UPRTopt。
计算综合参数观测信息，其方法如下：
，其中，其中K是采样序号，是并行序列的序号，综合参数观测信息包括整个农业物联网太阳能无线摄像头装置的参数信息，为计算综合参数观测信息的算法，该方法具体如下：
步骤1.1：计算分量参数，具体为
=-]+
步骤1.2：计算分量参数，具体为
=-]+
步骤1.3：计算分量参数，具体为
=-]+
步骤1.3：计算综合参数观测信息，具体为

步骤2，利用综合参数观测信息和多参数特征参量进行系统的信息融合，具体步骤如下：
	将每个传感器系统采集的参数特征参量构建成N条航迹，且各传感器测量数据同步，在空间上已转换为同一坐标系。然后计算综合参数观测信息的均值,
	步骤3，	对每个特征参量的采样点并行序列进行运动距离计算，以便清除异常数据，具体计算方法是，针对采样点，计算其个并行序列的距离，将距离最小者保留，其余清除，具体算法为：
步骤3.1：计算距离=，取最小距离=，则留下作为的点采样值的有效值，在采样点处，除了并行序列的编号（对应的数据为），其余的数据均被删除；
步骤3.2：计算距离=，取最小距离=，则留下作为的点采样值的有效值，在采样点处，除了并行序列的编号（对应的数据为），其余的数据均被删除；
步骤3.3：计算距离=，取最小距离=，则留下作为的点采样值的有效值，在采样点处，除了并行序列的编号（对应的数据为），其余的数据均被删除。
步骤4，将上述步骤获得的、、即为多参数融合MIMO滤波算法的输出数据，多参数融合MIMO滤波算法主控模块将该信号通过485总线传输到视频即网络模块，视频及网络模块经DSP处理器处理后，将该信号与视频图像信号进行实时处理后，通过WiFi模块或者有线网络将该信号传至云服务器。
与现有技术相比，本发明的优点和有益效果是：
发明了一种新型的多参数融合MIMO滤波算法，使系统精度更高，计算复杂度低，可以提高系统的实时性。
系统内构建了基于485总线的多处理器混合处理系统，采用分布式计算方式，极大提高系统的处理能力，同时避免使用高端多核处理器，有效降低成本，提高散热能力。
多参数融合MIMO滤波算法采集的光照传感数据应用于调整系统的视频采集处理参数，提高视频图像的质量，同时可以为提供太阳能无线摄像头装置所在位置的光照大数据接口，以便用户配置太阳能光伏面板，符合物联网未来发展需要。
整机系统在新型算法的支持下，功耗更低，效率更高吗，可以实现更加优化的能源使用，将会获得更佳的续航能力。
附图说明
图1 本发明的装置总体图
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图2 本发明的算法流程图
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二、水果大数据太阳能摄像头集群控制方法及装置”（专利号：201810468698.8）
技术领域
本发明大图像大数据技术领域，具体涉及水果大数据太阳能摄像头集群控制方法及装置。
背景技术
随着物联网和大数据时代的到来，我国传统农业的经营以及管理模式已经逐渐不能满足消费者的需求。新的农业经营管理模式相继出现并不断发展。其中，果园的可视化、智能化、联网化和数据化，即是一种新农业与物联网大数据的一个结合点。当前，面向果园的网络直播已经得到小范围的应用，对于水果溯源和建立供给侧信任起到一定的作用，然而，直播仅仅是简单地把目前的新兴技术应用于果园，尚未根据果园实际需求，挖掘网络摄像技术在水果领域的商业应用价值。目前，具有水果大数据的太阳能摄像头相关技术尚未得到深入开发，相关产品也未见于市面。因此，基于大数据技术、物联网技术和新能源的新型摄像头的集群控制方法及装置的研发，是一项重要的课题。
发明内容
具有水果大数据的太阳能摄像头相关技术尚未得到深入开发，相关产品也未见于市面，本发明提出一种基于大数据技术、物联网技术和新能源的新型摄像头的集群控制方法及装置，是通过以下技术方案实现的：
一种水果大数据太阳能摄像头集群控制装置，包含云台模组、摄像头模组、FPGA逻辑电路芯片、光伏电池1、光伏电池2、光伏控制器1、光伏控制器2、锂电池1、锂电池2、集群控制通信模块、GPS北斗一体化导航模块、辅助电源1和辅助电源2。其中FPGA逻辑阵列集成电路内，包含云台激光控制模块、MPPT控制CPU核单元1、MPPT控制CPU核单元2、MPPT控制CPU核单元1、MPPT控制CPU核单元2、图像压缩编码CPU核单元、集群控制CPU核单元、嵌入式服务器CPU核单元。
该水果大数据太阳能摄像头集群控制装置各个模块之间的连接关系为：光伏电池1与光伏控制器1，锂电池1及辅助电源2由电源线相连，由光伏控制器1通过控制和信号连接线控制MPPT控制CPU核单元2；同理，光伏电池2与光伏控制器2，锂电池2及辅助电源1由电源线相连，由光伏控制器2通过控制和信号连接线控制MPPT控制CPU核单元1共同为整个电路提供电源，FPGA逻辑陈列集成电路由云台激光控制模块，MPPT控制CPU核单元1，MPPT控制CPU核单元2，图像压缩编码CPU核单元，集群控制CPU核单元，嵌入式服务器CPU核单元组成。集群控制通信模块，GPS北斗一体化导航模块与集群控制CPU核单元由控制和信号连接线连接，将各个路灯信号传输给集群控制CPU核单元控制，实现整体化。摄像头模组由控制和信号连接线将采集到的图像传送至图像编码CPU核模块，经过云台模组处理与云台激光控制模块相连实现智能化。
本发明的太阳能摄像头集群控制装置，集群控制通信模块负责某个果园片区的局域网通讯，在该区域内，各个节点通讯不需要通过全球互联网。本发明的装置，设置光伏电池1、光伏电池2、光伏控制器1、光伏控制器2、锂电池1、锂电池2、辅助电源1和辅助电源2其中，光伏电池1、光伏控制器1、锂电池1和辅助电源1负责系统总体的能源供应，是系统主要能源，而光伏电池2、光伏控制器2、锂电池2和辅助电源2作为应急电源部分，当主电源系统没有电能或者整个系统崩溃，应急电源仍然为集群控制通信模块和GPS北斗一体化导航模块供电，集群控制通信模块和GPS北斗一体化导航模块是低功耗模块，因此系统主电源没电或者系统崩溃后，应急电源可以为其连续供电一个月以上，确保系统维护人员在系统故障出现时仍然可以跟系统进行通信定位。
本发明水果大数据太阳能摄像头集群控制方法及装置，能实现水果种类、水果大小和产地信息的融合与搜索匹配，其特征是包括如下步骤：
步骤1，云台控制太阳能摄像头和激光点阵360度旋转，当扫描某个水果时，控制太阳能摄像头和激光点阵对准水果。此步骤的激光点阵发射的激光点构成规则阵列，照射到物体时的相邻发光点实际距离是固定值已知量，与拍摄到的图片平面上的相邻发光点距离有比例关系。
步骤2，在n时刻打开激光点阵的同时，拍照图样，获得一张包含激光点阵的图样，其中n是离散时间，是图样序列。
	步骤3，	计算图样上的相邻发光点距离的估计值：
步骤3.1：取图样上的L个相邻点距离。
步骤3.2：相邻发光点距离的一次估计值；
步骤3.3：利用一次估计值做平滑处理，得到相邻发光点距离的二次估计值序列：


步骤3.4：计算图样上的相邻发光点距离的估计值。计算
步骤4，仿照步骤3，计算水果轮廓线任意两点在图样上的距离估计值。
步骤5，计算水果轮廓线任意两点的实际距离，即可获得水果的大小信息。
步骤6，读取GPS北斗一体化导航模块，获取水果的产地信息，将水果的大小信息与水果的产地信息，以及水果种类信息融合后，得到融合信息包{}。
步骤7，将采集到的水果图片与融合信息包存储到本地嵌入式服务器CPU核单元和远程服务器。
步骤8，检测是否接收到来自服务器的搜索匹配指令，如果有，则将搜索的关键字或关键图片分发到各个集群节点，即跳到步骤9，否则返回步骤1.
步骤9，各个集群节点的嵌入式服务器CPU核单元进行搜索匹配运算，即分布式搜索匹配运算。
步骤10，如果搜索匹配成功，即各个集群节点在本节点搜索匹配到符合关键字或关键图片的水果图片，则向服务器返回水果大小、种类、产地的融合信息到云服务器端，由服务器端返回到用户端；如果搜索匹配失败，则返回步骤1.
与现有技术相比，本发明的优点和有益效果是：
发明的太阳能摄像头单摄像头具备水果大小检测计算功能，并能融合产地信息、水果种类信息，使水果大数据更加有规则和有价值。
发明的装置，具备应急电源系统，当主电源系统没有电能或者整个系统崩溃，系统维护人员在系统故障出现时仍然可以跟系统进行通信定位。
客户端可以通过文字和图片搜索方式，搜索指定的水果种类或水果图片进行摄像头搜索，观看对应的实景直播，具有非常宽广的线上线下应用前景和价值。
附图说明
图1 本发明的装置总体图

图1
图2 本发明的算法流程图
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3、 一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置及方法（专利号：201810464495.1）
技术领域
本发明涉及太阳能摄像头技术领域，具体涉及一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置及方法。
背景技术
随着物联网技术与现代农业的不断深度融合，新型的农业可视化系统、新能源与新农业结合等技术在不断的发展。太阳能无线摄像头技术是农业可视化的关键技术，传统的太阳能摄像头，存在充电效率低、可靠性差的问题。究其原因，是现有产品和技术没有在深入了解太阳能光伏电池的放电特性的基础上，研发太阳能摄像头的功率点优化，导致太阳能利用率低，影响产品的续航能力，进而会带来可靠性的问题。为此，当前新农业的背景下，高效率、高可靠性的太阳能摄像头研发，是一项至关重要的工作。
发明内容
本发明所要解决的技术问题是现有太阳能摄像头技术存在充电效率低、续航能力差、性能不可靠的问题，提供太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置及方法。
为解决传统产品和技术存在问题，本发明提出以下技术方案来实现的：
一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置，包含摄像头模块、WiFi网络模块、无线自组网模块、MCU核心模块、大容量存储芯片模块、太阳能电池板模块、光照传感器模块、电源管理模块。其中电源管理模块含有内置锂电池。
该太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置各个模块之间的连接关系为：在太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置中，具有内置锂电池的电源管理模块通过功率连接线与摄像头模块、WiFi网络模块、无线自组网模块、MCU核心模块、大容量存储芯片模块、太阳能电池板模块、光照传感器模块进行电连接，电源管理模块负责系统所有模块的供电和电源管理。摄像头模块、WiFi网络模块、无线自组网模块、大容量存储芯片模块、太阳能电池板模块、光照传感器模块、电源管理模块均通过信号连接线与MCU核心模块进行电连接。
太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置中，MCU核心模块负责整个装置的控制，摄像头模块负责视频采集，WiFi网络模块负责系统与云服务器的网络连接与传输，无线自组网模块负责区域性的太阳能摄像头组网连接，大容量存储芯片模块负责存储数据信息，太阳能电池板模块负责太阳能光电转换，光照传感器模块负责采集光照度信息，电源管理模块一方面负责将太阳能电池模块电能充到内置锂电池，另一方面负责产生整个装置的辅助电源。
本发明一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置及方法，能实现高精度、高效率的最大功率点跟踪功能，其特征是包括如下步骤：
步骤1，MCU核心模块通过电连接线对大容量存储芯片模块进行控制，在大容量存储芯片模块中，创建N×M的矩阵数组LP[N][M],其中，N既是数组下标，也代表光照度的值。M是指在光照度N的情况下，采集的最大功率点功率值个数。
步骤2，在每个采样时刻t，同时取太阳能电池板的最大功率点功率Pm[t]和光照传感器模块的光照度Lux[t]。
步骤3，取光照度Lux[t]的整数部分Luxi[t]，将Pm[t]存储到矩阵数组LP[N][M]中，具体存储方法如下：
步骤3.1，定义变量i和j，令i= Luxi[t]。
步骤3.2，做运算j= (j++)%(M-1)。
步骤3.3, 将Pm[t]存储到矩阵数组LP[N][M]中，即LP[i][j]= Pm[t]。
步骤3.4,做运算，代表光照度值为i的情况下记录的最大功率点功率均值，k是计算用的中间变量。
步骤4，在每个控制n，同时取太阳能电池板的最大功率点功率Pm[n]和光照传感器模块的光照度Lux[n]。
步骤5，利用光照度Lux[n]检索相应的最大功率点功率均值，得，设定判断阈值。
步骤6，做最大功率点跟踪控制，具体如下：
步骤6.1，如果小于阈值，则不重新进行功率扫描，继续执行原来的最大功率点跟踪（MPPT）控制程序，即跳转到步骤6.3。
步骤6.2，如果大于阈值，将进行功率扫描，具体方法是：
MCU核心模块将电源管理模块的控制信号占空比D，从0.05到0.95，以0.001%步进进行扫描，每一步扫描均记录下功率值P及对应的太阳能电池板电压值V，得到P-V曲线，扫描结束后，取P-V曲线的最大功率点，并在该功率点进行最大功率点跟踪（MPPT）控制程序，跳转到步骤6.3。
步骤6.3，进行最大功率点跟踪（MPPT），具体方法如下：
步骤6.3.1，将电源管理模块的控制信号占空比D加上一个扰动量D。
步骤6.3.2，观察太阳能电池板功率的变化方向，如果太阳能电池板功率增加，则重复步骤6.3.1，否则往下执行。
步骤6.3.3, 将电源管理模块的控制信号占空比D减去一个扰动量D。
步骤6.3.4，观察太阳能电池板功率的变化方向，如果太阳能电池板功率增加，则重复步骤6.3.3，否则跳转至步骤6.3.1。
步骤7，MCU核心模块通过无线自组网模块，与本太阳能摄像头周边的其他太阳能摄像头进行无线连接，并获取它们的光照度数据，利用同一区域的光照度非常接近的原理，将该区域内光照度异常值检测出来，并利用WiFi网络模块向服务器发出异常报警，提示维护人员检修。
以上步骤1至步骤7将会被循环执行。
与现有技术相比，本发明的优点和有益效果是：
通过创建矩阵数组，将光照度和最大功率点进行数字存储，然后利用光照度和最大功率点功率的关联性，决定最大功率点的功率扫描，可以有效避免最大功率点跟踪算法陷入局部最大值，提高系统的太阳能利用率。
利用数据分析方法和数字控制手段，使产品更加智能化，更加有利于系统的未来扩展。
整机系统在新型算法的支持下，可以实现更加优化的能源使用，将会获得更佳的续航能力。
无线自组网技术，获取同一区域的光照度值，检测出该区域内光照度异常值，并提示维护人员检修，使产品更加智能化和人性化，进一步提高系统的可靠性和故障预测能力。
附图说明
图1 本发明的装置总体图


图1



图2 本发明的算法流程图


图2






四、水果大数据太阳能摄像头集群控制装置（专利号：201820730329.7）
主题内容与前面的“水果大数据太阳能摄像头集群控制方法及装置（专利号：201810468698.8）”一致。


五、一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置”（专利号：201820722132.9）
主题内容与前面的“一种太阳能摄像头的最大功率点跟踪装置及方法（专利号：201810464495.1）”一致。


六、农业物联网太阳能无线摄像头装置（专利号：201721070531.3）
主题内容与前面的“农业物联网太阳能无线摄像头装置及控制方法（专利号：201710739270.8）”一致。







七、自助收费饮水机控制系统（专利号：201620973487.6）
技术领域
本实用新型涉及自动控制领域，具体的来说是涉及自助收费饮水机控制系统。
背景技术
当前，针对智能卡技术日渐成熟，非接触式智能卡在饮水机领域的应用也正在逐步增加。智能卡的广泛应用对智能卡应用开发提出了更高的要求。但随着不同饮水机种类的增加，饮水机的功耗、出水量、供电大小、元器件的寿命及计流量的问题都存在一定的差异，考虑到饮水机的实际运行情况，从而导致在实际运行过程中可能会出现各种各样的问题。因此，有必要开发一款能够实时监测RFID数据交换期间流量计不正常工作自动锁机的饮水机系统，对饮水机运行过程的脉冲数据进行跟踪定位，以便快速监测出霍尔流量计是否损坏的特点，以解决实际使用过程中的问题，从而提高饮水机系统的稳定性和可靠性。
发明内容
自助收费饮水机控制系统，包括卡座模块、显示模块、控制器模块、串口模块、数据管理设备、按键模块、流量计模块、光耦控制模块和时钟模块；所述卡座模块与控制器模块连接；所述数据管理设备经串口模块与控制器模块连接；所述按键模块、流量计模块和时钟模块的输出端与控制器模块连接；所述光耦控制模块和显示模块的输入端与控制器模块连接。如下图1所示：
本实用新型的优点与效果是：
1、本实用新型的系统内部包含电压转换电路，可采用3.3V供电或直接使用USB供电，而且整个系统采用尺寸小于10×8cm的双面敷铜板制成，具有实用性好、易于安装、操作简便等诸多优点，结构简单，成本低；
2、本实用新型中当流量计模块出现损坏而无法计算付费时，光耦控制模块会自动关闭电磁阀，停止出水，以减少损失；
3、本实用新型具有设计简单，能够方便、精确地计量脉冲，以及自助收费；
4、本实用新型中接口设计清晰，符合行业标准，无需专业培训即可自行使用，使用门槛低。
[image: ]
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