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普通高等学校本科专业设置申请表
（2019 年修订）


校长签字：
学校名称（盖章）：广西师范大学
学校主管部门：广西壮族自治区教育厅
专业名称：机器人工程
专业代码：080803T
所属学科门类及专业类：工学/自动化类
学位授予门类：工学
修业年限：四年
申请时间：2026-07-22
专业负责人：胡迎春
联系电话：0773-5823048


教育部制



1.学校基本情况
	学校名称
	广西师范大学
	学校代码
	10602

	邮政编码
	541004
	学校网址
	www.gxnu.edu.cn

	学校办学
基本类型
	□教育部直属院校    □其他部委所属院校     ☑地方院校
☑公办     □民办     □中外合作办学机构

	现有本科
专业数
	74
	上一年度全校本科
招生人数
	7299

	上一年度全校
本科毕业人数
	6813
	学校所在省市区
	广西桂林七星区
育才路15号

	已有专业
学科门类
	□哲学  ☑经济学  ☑法学   ☑教育学   ☑文学    ☑历史学
☑理学  ☑工学    □农学   □医学     ☑管理学  ☑艺术学

	学校性质
	○综合   ○理工   ○农业   ○林业   ○医药   ○师范√
○语言   ○财经   ○政法   ○体育   ○艺术   ○民族

	专任教师总数
	1743
	专任教师中副教授及以上职称教师数
	1067

	学校主管部门
	广西壮族自治区
	建校时间
	1932年

	首次举办本科
教育年份
	1954年

	曾用名
	广西省立师范专科学校等

	学校简介和
历史沿革
（150字以内）
	学校创办于1932年，是教育部与广西壮族自治区人民政府共建高校。有一级学科博士学位授权点10个，博士后科研流动站7个，一级学科硕士学位授权点30个；教育部虚拟教研室建设试点2个，教育部重点实验室3个，省部共建国家重点实验室1个；国家级一流本科专业建设点23个，国家级一流课程37门，获国家级教学成果奖16项。

	学校近五年
专业增设、停招、撤并情况（300字以内）
	近五年增设专业9个：新能源汽车工程、智能制造工程、教育学、足球运动、工业设计、人工智能教育、越南语、光电信息科学与工程、环境科学与工程。
近五年撤销专业16个：汽车服务工程、机械设计制造及其自动化、公共事业管理、应用统计学、工业设计、公共艺术、社会学、音乐表演、信息管理与信息系统、秘书学、商务英语、人力资源管理、健康服务与管理、酒店管理、产品设计、工艺美术。




2.申报专业基本情况

	专业代码
	080803T
	专业名称
	机器人工程

	学位
	工学学士
	修业年限
	4年

	专业类
	自动化类
	专业类代码
	0808

	门类
	工学
	门类代码
	08

	所在院系名称
	职业技术师范学院

	学校相近专业情况

	相近专业 1
	人工智能
	2024年
	该专业教师队伍情况
（上传教师基本情况表）

	相近专业 3
	智能制造工程
	2023年
	该专业教师队伍情况
（上传教师基本情况表）

	相近专业 4
	电子信息工程
	2009年
	该专业教师队伍情况
（上传教师基本情况表）

	增设专业区分度
（只有目录外专业需要填写）
	







	增设专业的基础要求
（只有目录外专业需要填写）
	












3.申报专业人才需求情况
	申报专业主要就业领域
	机器人及智能制造领域的系统集成、应用开发、运维管理，以及职业院校机器人相关专业教学岗位。

	1. 区域智能制造升级亟需机器人工程应用人才
当前，中国已连续多年成为全球最大的工业机器人消费市场。随着机器人与人工智能、机器视觉等技术的深度融合，从传统汽车、金属加工到新涌现的新能源、半导体、智慧物流等行业，应用场景日趋复杂。产业对人才的需求，已从单站操作维护，升级为需要大量掌握机器人系统集成、离线编程、视觉调试与工艺二次开发的本科层次工程技术人才。
近期对本地区及合作企业的调研数据显示，人才结构缺口尤为突出：
[bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6]在对广西玉柴机器集团公司、上汽通用五菱、柳工集团、广汽集团、广西鸣新底盘部件有限公司、桂林广陆数字测控股份有限公司、柳州优必选智能科技有限公司、广西思必驰科技有限公司、广西湃博特机器人科技有限公司、优艾智合机器人、史河科技、坎德拉公司、深圳海目星激光智能装备制造有限公司等深入合作的制造企业调研中，我们发现，83%以上的企业明确表示，工业机器人系统集成与现场应用工程师是当前最紧缺的岗位。特别是在焊接、喷涂、打磨、机床上下料等工艺应用端，企业目前主要依赖职校毕业生，极缺能进行工艺优化与系统联调的本科层次现场工程师。深圳海目星激光智能装备制造有限公司，仅其一家，每年对机器人视觉调试、运动控制应用等岗位的本科人才需求就在20人以上。这种人才缺口在华南地区的智能装备集成商中具有普遍性。
2. 中职学校机器人应用相关专业亟需应用类师资人才
据调研统计，广西已有大量中职学校开设工业机器人相关专业，包括广西机电技师学院、广西机电工程学校、柳州市第一职业技术学校、桂林技师学院（桂林高级技工学校）、梧州市第二职业中等专业学校、北海中等职业技术学校、钦州中等职业技术学校、广西理工职业技术学校、广西工业技师学院、广西商业学校、广西电子高级技工学校、广西第一工业学校、南宁市城市管理职业技术学校等。保守估计，广西开设工业机器人技术应用及相关专业的中职学校已超50所。然而，现任专业教师中，从机械、自动化或计算机等相近专业转岗而来的比例高达70%以上。他们普遍缺乏机器人学、ROS系统、机器视觉等核心课程的系统化知识结构，只能完成最简单的示教编程教学。
无论从服务区域产业升级、辐射周边机器人产业集群，还是支撑广西及周边省份中职机器人专业师资建设来看，申报并建好机器人工程专业，既是响应国家战略的必然要求，也是发挥我校办学优势、破解地方人才困境的精准举措。本专业毕业生的两大就业出口清晰、需求真实且缺口巨大。

	申报专业人才需求调研情况
（可上传合作办学协议等）
	年度计划招生人数
	60

	
	预计升学人数
	10

	
	预计就业人数
	50：企业机器人岗位类25人、中职师资25人

	
	其中：（请填写用人单位名称）
	

	
	广西玉柴机器集团有限公司
	2

	
	桂林福达股份有限公司
	3

	
	广西鸣新底盘部件有限公司
	3

	
	桂林广陆数字测控股份有限公司
	2

	
	柳州优必选智能科技有限公司
	2

	
	桂林优利特医疗电子有限公司
	2

	
	广西思必驰科技有限公司
	2

	
	广西湃博特机器人科技有限公司
	2

	
	史河科技
	2

	
	优艾智合机器人
	2

	
	深圳海目星激光智能装备制造有限公司
	3

	
	梧州市第二职业中等专业学校
	3

	
	[bookmark: OLE_LINK3]柳州市第一职业技术学校
	3

	
	广西理工职业技术学校
	3

	
	广西机电工程学校
	3

	
	桂林技师学院
	3

	
	北海中等职业技术学校
	3

	
	柳州市第二职业技术学校
	2

	
	广西工业技师学院
	2

	
	广西第一工业学校
	3






4.产业调研报告








机器人工程专业
行业市场调研分析报告




广西师范大学

2026年7月22日
4.产业调研报告
	调研时间：2025年6月—2026年5月
调研对象：广西及周边省份机器人产业链企业、开设工业机器人相关专业的中等职业学校
调研方式：实地走访、问卷调研、座谈访谈、行业数据收集等
一、调研背景与目的
随着《“十四五”机器人产业发展规划》《制造业人才发展规划指南》等国家战略的深入推进，中国已连续多年位居全球最大工业机器人消费市场。广西壮族自治区将智能装备制造列为重点发展产业，2025年柳州正式公布首批30家重点培育的智能终端及机器人企业名单，广西机器人产量已达78.9万套，同比增长22.4%，区域产业正从“应用普及”向“系统集成与智能开发”加速转型。
我校职业技术师范学院已有智能制造工程和新能源汽车工程两个本科专业，在机械制造、数控加工、工业自动化等领域积累了深厚的师资和设备基础。本次调研旨在回答两个核心问题：
第一，广西及周边地区机器人产业和职业教育领域对机器人工程本科人才的真实需求有多大？岗位能力要求是什么？
第二，我校应如何定位机器人工程新专业，使其既能依托现有优势，又能形成清晰的差异化特色？
二、调研方法与样本
（一）企业调研
实地走访和问卷调研广西玉柴机器集团公司、上汽通用五菱、柳工集团、广汽集团、广西鸣新底盘部件有限公司、桂林广陆数字测控股份有限公司、深圳海目星激光智能装备制造有限公司等制造企业，涵盖国有企业、民营企业和上市企业。同时通过行业数据和政策文件，覆盖柳州优必选、广西特龙智能、广西湃博特机器人等本地机器人企业。
（二）中职学校调研
通过教育实习巡视、校长访谈、专业带头人座谈等方式，调研广西机电技师学院、广西机电工程学校、柳州市第一职业技术学校、桂林技师学院、梧州市第二职业中等专业学校、北海中等职业技术学校、钦州中等职业技术学校、广西理工职业技术学校、广西工业技师学院等30余所中职学校。同时对广东、湖南部分开设机器人专业的中职学校进行延伸调研。
（三）文献与数据调研
系统梳理人社部、教育部、中国机器人产业联盟、广西壮族自治区工业和信息化厅等机构发布的行业报告和人才数据。
三、调研发现
（一）机器人产业发展现状与人才需求
1. 全国机器人产业持续高速增长，人才缺口巨大
中国机器人市场已涵盖工业机器人、服务机器人、特种机器人三大类别，在汽车制造、金属加工、新能源、半导体、物流仓储等领域深度渗透。据相关统计，全国各行业机器人专业人才缺口已达上百万。教育部《制造业人才发展规划指南》预测，到2025年高档数控机床和机器人领域人才缺口约450万人。智能制造类教学指导委员会对84家工业机器人企业的调研显示，机器人系统集成类企业中本科及以上学历员工占比仅为51%，本科层次工程技术人才极为紧缺。
2. 广西机器人产业进入快速发展期，本地人才供给严重不足
广西壮族自治区大力推进智能装备产业发展。2025年5月，柳州市工业和信息化局正式公布第一批重点培育的智能终端及机器人企业名单，包括柳州优必选智能科技有限公司、广西思必驰科技有限公司、广西湃博特机器人科技有限公司、优艾智合机器人、史河科技、圭目机器人、坎德拉公司等30家企业。截至2025年11月，广西机器人产量已达78.9万套，同比增长22.4%。同年，广西开展机器人产业供需对接活动，参与企业超100家，机器人需求约2200台（套）。
然而，广西目前本科院校规模化培养的机器人工程专门人才难以满足区内实际需求，企业用人还需依赖区外引进或相近专业转岗，结构性短缺较为突出。
3. 周边省份产业辐射效应明显，人才需求溢出效应可期
广东省工业机器人产量连续多年居全国首位，深圳集聚超6万家机器人企业，广州超5万家，形成了从AI芯片、传感器到整机制造的完整产业链，优必选、速腾聚创、越疆科技等头部企业用人需求旺盛。湖南也已启用具身智能创新中心，行深智能、国科微等近30家生态企业集聚长沙。广东、湖南产业的发展为广西高校培养的机器人专业人才提供了广阔的区外就业空间。
4. 本地企业调研：集成应用型人才缺口最为突出
在对广西玉柴机器集团、广西鸣新底盘部件有限公司、桂林广陆数字测控股份有限公司等制造企业的走访中，80%以上的企业负责人明确表示，工业机器人系统集成与现场应用工程师是最紧缺的岗位。企业需要的是能够进行工业机器人离线编程、视觉系统调试、工艺参数优化和系统联调的本科层次人才，而非简单操作工。
深圳海目星激光智能装备制造有限公司反馈，仅其一家，每年对机器人视觉调试和运动控制应用类本科人才的需求在50-80人。柳州优必选、广西特龙智能等机器人企业处于扩张期，预计未来三年每家年均新增机器人工程相关岗位10-20个。保守估计，未来5年内广西及周边地区机器人系统集成与应用类人才年均缺口在5000人以上。
（二）中职机器人专业建设与师资需求
1. 广西中职机器人专业快速铺开，师资“转岗”现象严重
调研统计，广西开设工业机器人技术应用及相关专业的中职学校已超50所，包括广西机电技师学院、广西机电工程学校、柳州市第一职业技术学校、桂林技师学院、广西理工职业技术学校、广西工业技师学院等。然而，现任专业教师中，从机械、自动化或计算机等相近专业转岗而来的比例高达70%以上。这些教师普遍缺乏机器人学、ROS系统、机器视觉、伺服驱动等核心课程的系统化知识结构，只能完成示教编程等入门级教学，难以开展综合实训指导。
2. 多所学校明确表达“对口本科师资”的迫切需求
对30余所中职学校的问卷和访谈显示，超过90%的学校负责人表示，对“机器人工程”科班出身、既能讲授理论又能指导实训的本科及以上学历师资有“极为迫切”的需求。平均每校缺口为3-5人。保守估计，仅我校深度合作的广西中职学校，未来3-5年对口师资新增需求量就在百人以上。
3. 广东、湖南中职同步需求，形成区域性师资市场
广东方面，广州市轻工职业学校的工业机器人技术应用专业是省“双精准”示范专业，建有近1000平方米的教育部工业机器人人才培养中心；广州市信息技术职业学校、顺德区郑敬诒职业技术学校等多所中职均开设有相关专业，同样面临师资短缺。湖南方面，长沙高新技术工程学校、祁东县职业中等专业学校、涟源市工贸职业中专等亦开设工业机器人相关专业。其中涟源市工贸职业中专配套建设了包含6轴工业机器人、AGV小车及PLC系统的智能制造实训中心，急需具备整机开发能力的本科师资。
（三）岗位能力要求的转变
调研显示，机器人工程本科人才的核心岗位能力已从“操作维护”升级为“系统集成与二次开发”，具体要求涵盖五个维度：
（1）传感与驱动开发能力：掌握伺服驱动参数整定、多传感器信号处理与融合、EtherCAT等工业总线配置。
（2）视觉感知与应用能力：掌握相机标定、手眼标定、2D/3D视觉定位与分拣引导算法调试。
（3）运动控制与建模能力：掌握正逆运动学、动力学建模、轨迹规划等，能进行关节参数调试与精度优化。
（4）软件系统开发能力：熟练运用Linux/ROS，能够进行自主导航、SLAM部署、视觉算法移植等二次开发。
（5）系统集成与工程实践能力：能够根据工艺需求，对机器人整机或工作站进行选型、集成设计与调试优化。
尤其值得关注的是，中职机器人专业教师还需要在上述技术能力之外，具备实训教学设计、课堂组织与教育技术运用的能力。
四、调研结论与对专业建设的启示
（一）申报机器人工程专业具有充分的市场依据
广西及周边地区的机器人产业发展势头强劲，企业端中职端双重需求均真实、迫切且可持续。企业的“集成应用人才缺口”和中职学校的“对口师资缺口”构成了本专业毕业生的两大清晰出口，就业前景稳定。
（二）“机械+智能制造”双基础是差异化竞争优势
调研发现，市场上不缺偏软件或偏电控的自动化专业毕业生，但极缺“懂机械本体、熟悉制造工艺、又能做系统集成”的复合型人才。这正是我校以机械工程和智能制造工程为根基来建设机器人工程专业的独特优势——毕业生能深入理解机器人本体结构特性与制造工艺约束，在系统集成岗位上的工程判断力远超纯计算机或自动化背景的竞争者。
（三）“职业技术师范”定位精准回应中职师资结构性短缺
广西及周边中职机器人专业师资的“转岗”现象和“系统知识缺失”问题，印证了培养机器人工程专业背景的职教师资是刚性需求。本专业依托我校职业技术师范学院的教师教育传统，在培养方案中嵌入机器人教学法、中职实训方案设计等环节，能够形成其他高校难以复制的特色壁垒。
（四）专业核心能力必须聚焦“整机系统集成”
调研结果表明，无论是企业岗还是中职教师岗，能力要求都指向“整机系统的设计、开发与集成”，而非单一零件或单一环节。这要求本专业的课程体系以《机器人学》《机器人操作系统》《机器视觉》《自主导航》《系统设计与综合实践》为核心支柱，确保学生掌握从机构本体到感知控制的全链条知识与技能。
（五）实验条件需重点补强“感知-决策-控制”链
我校现有近1700万元的教学实验设备在机械制造和工业应用基础方面优势明显，但在机器人核心课程实验平台方面存在缺口。需新建机器人运动学与伺服控制、智能感知与ROS开发、系统集成创新三类实验室，规划投入约422万元，方能完整支撑专业核心课程的实践教学。
综上所述，广西师范大学申报机器人工程专业具备充分的产业需求支撑和独特的办学优势。“智能制造工程+新能源汽车工程”的双基础提供了坚实的硬件根基与工程底蕴，“职业技术师范学院”的教师教育传统赋予了精准回应中职师资缺口的特色使命。建议在培养方案中进一步突出“系统集成”的核心定位，加快机器人专属实验室建设，深化与本地机器人企业和中职学校的合作网络，使本专业在广西乃至华南地区形成差异化竞争力。



5.教师及课程基本情况表
5.1教师及开课情况汇总表（以下统计数据由系统生成）

	专任教师总数
	12

	具有教授（含其他正高级）职称教师数及比例
	2人  16.7%

	具有副教授以上（含其他副高级）职称教师数及比例
	8人  66.7%

	具有硕士以上（含）学位教师数及比例
	12人 100%

	具有博士学位教师数及比例
	7人  58.3%

	35 岁以下青年教师数及比例
	1人  9.1%

	36-55 岁教师数及比例
	11人  91.7%

	兼职/专职教师比例
	2：12

	专业核心课程门数
	14

	专业核心课程任课教师数
	12


5.2教师基本情况表（以下表格数据由学校填写）

	姓
名
	性
别
	出生
年月
	拟授
课程
	专业技
术职务
	最后学历
毕业学校
	最后学历
毕业专业
	最后学历
毕业学位
	研究
领域
	专职
/兼职

	胡迎春
	女
	1971.02
	机器人工程专业导论/机械制图
	教授
	广西大学
	机械工程
	工学博士
	智能装备技术
	专职

	牟向伟
	男
	1982.05
	机器人学
	教授
	华南农业大学
	农业机械
工程
	工学博士
	智能装备技术
	专职

	陈林涛
	[bookmark: OLE_LINK4]男
	1993.03
	工业机器人技术与应用
	副教授
	华南农业大学
	农业机械
工程
	工学博士
	结构学
	专职

	李宁
	男
	1982.10
	机器人操作系统（ROS）
	副教授
	广西师范大学
	软件工程
	工学博士
	计算机视觉
	专职

	文晓浩
	男
	1984.09
	计算机程序语言
	副教授
	澳门科技大学
	智能科学与系统
	工学博士
	人工智能、智能制造
	专职

	彭晓军
	男
	1989.04
	自动控制原理
	讲师/工程师
	华南理工大学
	机械工程
	工学博士
	数字孪生与智能智造
	专职

	李祖裕
	男
	1979.11
	机械原理与设计基础
	讲师/工程师
	桂林电子科技大学
	机械工程
	工学博士
	机械结构设计
	专职

	黄植功
	男
	1970.11
	机器人传感器与驱动技术
	副教授
	上海交通大学
	电机与电器
	工学硕士
	机电系统控制
	专职

	韦春荣
	女
	1975.10
	工程力学
	副教授
	广西师范大学
	电路与系统
	工学硕士
	机械设计及理论
	专职

	黎科
	男
	1982.10
	机器视觉与自主导航
	讲师
	印度北方邦科技大学
	计算机应用
	工学硕士
	程序设计
	专职

	于新业
	男
	1979.02
	电气控制与PLC应用技术
	高级实验师
	桂林电子科技大学
	模式识别与智能系统
	工学硕士
	智能物联网
	专职

	廖晶晶
	男
	1983.10
	电工电子技术
	讲师
	桂林电子科技大
	电子信息
	工学硕士
	汽车电子
	专职

	蒋桂平
	男
	1981.09
	机器人系统设计与综合实践
	正高级工程师
	广西师范大学
	企业管理
	工学硕士
	智能智造
	兼职

	赖玉明
	男
	1968.3
	机器人学
	高级工程师
	广西大学
	机械制造
	工学硕士
	机构学设计
	兼职


5.3.专业核心课程表（以下表格数据由学校填写）

	[bookmark: _Hlk230771675]课程名称
	课程总学时
	课程周学时
	拟授课教师
	授课学期

	机器人工程专业导论
	32
	3
	[bookmark: OLE_LINK9]胡迎春、陈林涛
	1-2

	机械制图
	64
	4
	胡迎春、陈林涛
	1-2

	电工电子技术
	64
	4
	廖晶晶、于新业
	1-2

	[bookmark: OLE_LINK13]计算机程序语言
	48
	3
	文晓浩、李宁
	2-3

	工程力学
	48
	3
	[bookmark: OLE_LINK10]韦春荣、李祖裕
	3-4

	机器人学
	64
	4
	牟向伟、赖玉明
	3

	机械原理与设计基础
	64
	4
	陈林涛、李祖裕
	3-4

	[bookmark: OLE_LINK11]电气控制与PLC应用技术
	32
	2
	于新业、廖晶晶
	4

	机器人传感器与驱动技术
	48
	3
	黄植功、黎科
	5

	工业机器人技术与应用
	48
	3
	陈林涛、彭晓军
	5

	[bookmark: OLE_LINK1]机器人操作系统（ROS）
	48
	3
	李宁、黎科
	6

	机器视觉与自主导航
	48
	3
	黎科、李祖裕
	5

	机器人系统设计与综合实践
	64
	4
	陈林涛、蒋桂平
	6

	机器人技术基础
	48
	3
	彭晓军、陈林涛
	6





6.专业主要带头人简介
	姓名
	胡迎春
	性别
	女
	专业技术职务
	教授
	行政职务
	无

	拟承担
课程
	机器人工程专业导论、机械制图
	现在所在单位
	广西师范大学

	最后学历毕业时间、
学校、专业
	2006.07、广西大学、结构工程（机械结构系统优化设计）

	主要研究方向
	机械结构系统与多学科优化设计/装备制造职业教育研究

	从事教育教学改革研究及获奖情况（含教改项目、研究论文、慕课、教材等）
	主持并完成新世纪广西高等教育教学改革工程项目1项，广西师范大学教育教学改革重点项目1项，主持2021年第二批教育部产学合作协同育人项目。负责的《机械制图》课程获得2020年自治区线上线下混合式一流本科课程和广西师范大学课程思政重点建设立项课程。出版教材4部，发表教改论文9篇，获得广西师范大学教学成果二等奖2项，2020、2021连续两年获得广西师范大学本科课堂教学优秀奖，《机械制图》课程获得2022年广西师范大学教学创新大赛二等奖，广西师范大学首届教师课程教案竞赛二等奖。指导学生参加国家级及区级各类学科竞赛获奖多项。
发表教改论文：
1.胡迎春,董雪. 学生学习动机和学习行为对学习成绩的影响分析[J]. 高教学刊,2020,(21)：93-95
2.胡迎春，林奔豪，何燕. 基于积分博弈的过程性评价对学生学习力的影响研究[J]. 高教学刊,2021,7(16):63-66
3.胡迎春，陈梅，容华，杨君，陈仙. 职教师资学生职业素养的现状及培养路径[J].广西教育，2019(7):10-11+21
4.胡迎春，陈仙. 从毕设成果透视职教师资机械专业学生知识运用能力——以某师范大学职教师资机械专业为例[J].教育现代化，2019,(13)：106-108
5.胡迎春，林奔豪，乔丽君. 机械专业课政融合之问题、策略与解决路径[J]，教育现代化，2021,8(86):113-117
6.胡迎春，何燕,林奔豪，乔丽君.非智力因素干预对职业院校学生学习影响策略研究，教育教学论坛，2022(1):181-184
7.胡迎春，陈仙，乔丽君. 双创视阈下中职学生创新意识培养，现代职业教育，2021(50):14-15
8.陈仙，胡迎春(*)，欧其罐. 中职学校学生创新创业素质现状研究——以桂林市中等职业学校为例[J].科教导刊，2019(24):175-176
9.陈仙，胡迎春(*).中职学校创新创业教学资源库建设探析，电脑知识与技术.2020-03-05

	从事科学研究
及获奖情况
	获得广西自然科学三等奖1项（主持）

	近三年获得教学研究经
费（万元）
	7
	近三年获得科学研
究经费（万元）
	103

	近三年给本科生授课
课程及学时数
	机械制图、教师职业技能训（二），共759学时
	近三年指导本科毕
业设计（人次）
	28



6.专业主要带头人简介（续表）
	姓名
	陈林涛
	性别
	男
	专业技术职务
	副教授
	行政职务
	无

	拟承担
课程
	机械制图、工业机器人技术与应用
	现在所在单位
	职业技术师范学院

	最后学历毕业时间、
学校、专业
	2020.06/华南农业大学/农业机械化工程

	主要研究方向
	主要从事机械工程领域中的教学、关键技术与装备研究工作。研究方向：机械设计理论与智能装备研究，加工制造职业教育。

	从事教育教学改革研究及获奖情况（含教改项目、研究论文、慕课、教材等）
	作为项目负责人主持教育类课题研究共计7项，省部级课题2项：2023年广西教育科学“十四五”规划高校创新创业教育专项课题《广西应用型高校创新创业教育对地方经济社会发展的支撑作用研究及其定性定量分析》（2023ZJY1666）、2021年广西职业教育教学改革研究项目《基于工作过程的‘工业机器人技术基础及其应用’课程改革研究》（GXGZJG2021B101）；2023年广西师范大学研究生教育改革课题项目《基于‘课程思政’理念的《工业机器人技术基础》研究生课程教学模式创新与实践研究》（XJCY2023029）；2023年广西师范大学新工科项目《基于课程思政的《工业机器人技术基础》‘三创’型人才培养模式探索与实践》（2023JGXG05）。主持广西师范大学教育教学改革项目（《工业机器人技术基础及其应用》课程思政教学模式创新与实践研究，2021SZJG36）1项；主持广西师范大学2024年度“专（思）创融合”示范课程建设项目（《工业机器人技术基础》，CXCYZC2024003）1项；主持2023年广西师范大学职业技术师范学院本科教学课程思政示范课程建设项目1项；作为课题骨干，参与在研中职学校委托技术开发项目：梧州市第二职业中等专业学校2021年度办学条件达标-师资队伍建设（专业群提升项目），经费：27万元；作为课题骨干，参与完成企业委托技术开发项目：广西中职工业机器人实训产品接受度提升研究，经费：10万元，已获批结题。
[1]陈林涛,薛俊祥,唐瑗彬等.人工智能视域下职业院校工科类教师数字素养构成要素与发展建议[J]. 工业技术与职业教育,2024,22(01):112-119. 
[2]陈林涛,刘兆祥,薛俊祥等.高校智能制造专业课程思政探索—以“工业机器人技术基础及其应用”课程为例[J].广东轻工职业技术学院学报,2023,22(06):37-46.
[3]陈林涛,朱衡绅,蓝莹等.基于工作过程系统化“工业机器人技术基础”课程开发研究[J].教育科学论 坛,2023,(24):58-64.
[4]薛俊祥,陈林涛,蓝莹等.课程思政融入“工业机器人”课程教学的改革与探索[J].职业技术,2022,21(12):1-9.
[5]陈林涛,朱衡绅,蓝莹等.基于创新实践能力培养与 BYOD 模式的“工业机器人”课程教学改革[J]. 农业工程,2022,12(08):112-118.

	从事科学研究
及获奖情况
	2020年7月参加工作后，主持广西自然科学基金青年基金1项，主持桂林市科技计划项目（百名博士进百企业）1项，主持广西区中青年科研基础能力提升项目1项。作为课题骨干（第二），完成科研项目包括广西自然科学面上项目、桂林市科技开发重点研发项目、广西重点研发计划项目以及桂林市科技开发科技重大专项项目，和1家企业委托技术开发项目。发表论文如下：
[1]Lintao Chen, Kaiwen Li, Xiangwei Mou, Zhaoxiang Liu, Huanyu Jiang,  Mahmoud Mabrouk, Jinming Pan, Elsayed M. Atwa. Evaluating the Impact of Moisture Content and Loading Orientation on the Geometrical Characteristics and Mechanical Behavior of Cassava Tubers[J]. Agronomy, 2024, 14(10):2254.
[2]Lintao Chen, Rui Chen, Elsayed M. Atwa, Mahmoud Mabrouk, Huanyu Jiang, Xiangwei Mou, Xu Ma. Nutritional Quality Assessment of Miscellaneous Cassava Tubers Using Principal Component Analysis and Cluster Analysis[J]. Foods, 2024, 13, 1861.
[3]Lintao Chen, Xiangwu Deng, Zhaoxiang Liu, Xiangwei Mou, Xu Ma, and Rui Chen. Design and Test of Disturbed Fertilizer Strip-Ejection Device with Vertical Pendulum Bar Based on Discrete Element Method[J]. Agriculture, 2024, 14, 635.
[4]Lintao Chen, Rui Chen, Xiangwei Mou, Zhaoxiang Liu, Xu Ma, Xifeng Wu, Xiangwu Deng. Calibration of discrete meta-parameters of bamboo flour based on magnitude analysis and BP neural network[J]. PLOS One, 19(10),e0308019.
[5]Lintao Chen, Xu Ma,Cong Wang, Hongwei Li, Zehua Li, Xueshen Chen, Tao Chen．Design and testing of soft-pot-tray automatic embedding system for light-economical pot seedling nursery machine.International journal of agricultural and biological engineering，2020, 13(1): 91-100.
[6]陈林涛,李开文,牟向伟等.不同改流体对稻种颗粒在料仓卸料流动的影响[J].农业工程学报,2023,39(21):36-46.
[7]陈林涛,刘兆祥,牟向伟等.预切种式木薯排种机构设计与试验[J].农业工程学报,2023,39(13):55-67.
[8]陈林涛,薛俊祥,牟向伟等.预切种木薯播种器阶梯式振动散种机构设计与试验[J].农业工程学报,2022,38(08):27-37.
[9]陈林涛,牟向伟,薛俊祥等.基于灵敏度分析的木薯播种机自动排种装置机架结构优化[J].农业工程,2022,12(04):109-116.

	近三年获得教学研究经
费（万元）
	2.6
	近三年获得科学研
究经费（万元）
	22.0

	近三年给本科生授课
课程及学时数
	工业机器人、理论力学、工业机器人操作与编程、工程材料及机械制造基础实验230
	近三年指导本科毕
业设计（人次）
	16




6.专业主要带头人简介（续表）
	姓名
	李宁
	性别
	男
	专业技术职务
	副教授
	行政职务
	无

	拟承担
课程
	机器人操作系统（ROS）
	现在所在单位
	职业技术师范学院

	最后学历毕业时间、
学校、专业
	2025年12，广西师范大学，软件工程

	主要研究方向
	人工智能、模式识别与视觉目标跟踪

	从事教育教学改革研究及获奖情况（含教改项目、研究论文、慕课、教材等）
	[1]2025年度广西高等教育本科教学改革工程项目（一般项目B类），项目名称：基于“三层四维”框架的职教师范生人工智能素养与能力提升路径研究，项目编号：2025JGB150，项目负责人：李宁，项目研究期限：2025.05-2027.05（主持）。
[2]广西职业教育教学改革研究申报项目一般项目，职教师资视角下多元投入、产教融合的软件研发实训中心建设研究与实践，2016-2019，项目负责人：李宁，已结题，主持。
[3]广西师范大学教育教学改革立项建设项目青年教师专项，基于Moodle平台构建网络协作学习型教学模式的应用，2013-2015，项目负责人：李宁，已结题，主持。
[4]广西师范大学职业教育专项课题一般项目，职业技术师范学院计算机专业“订单式”人才培养模式研究，2011-2012，项目负责人：李宁，已结题，主持。
[5]李宁，覃琼玉.职技高师院校基于产教融合的软件实训基地建设探索与实践 ——以广西师范大学职业技术师范学院为例[J].教育现代化,2019,(9): 86-89 
[6]李宁. 基于ExtJS+SSH2技术的安全多层Web框架的构建与应用[J].电脑知识与技术,2018,(27): 64-65, 93. 
[7]李宁,文萍,黎科. 职技师范院校“订单式”人才培养模式的探索[J].中国科教创新导刊,2014,(7): 6-7.
[8]李宁. 基于Moodle平台构建《软件工程》网络课程的设计与实践[J].电脑知识与技术,2015,(2): 122-124.
[9]钟必能,李宁,李先贤,陶小梅,石贞奎。操作系统原理与实践（教材）。ISBN号：978-7-5598-6040-8，广西师范大学出版社，2023年。
[10]广西师范大学第六届实践教学改革与创新成果奖二等奖（排名第1），《项目主导、应用创新”式计算机职教师资人才培养模式探索与实践》，排名第1，2017.07
[11] 广西高等教育自治区级教学成果奖三等奖（排名第7），《多元立交、层次贯通：职业教育本科段人才培养探索与实践》, 排名第7，2017.06.
[12]第十四届广西高校教育教学软件应用大赛二等奖（排名第1），“网页元素的绝对定位”， 广西壮族自治区教育厅，2014.12.
[13]广西师范大学第二届高等教育（研究生）校级教学成果奖特等奖（排名第9），“智融多科、贯通产研、协同多元：西部高校人工智能卓越研究生培养探索与实践”，2025.06.

	从事科学研究
及获奖情况
	[1]“基于上下文建模与自适应交互增强的高效多模态跟踪算法研究”，2026年度广西自然科学基金面上项目（桂科发[2026]64号），项目任务书编号：2026GXNSFAA00640087，项目负责人：李宁，项目研究期限：2026.04-2029.03（主持）。
[2]Ning Li, Bineng Zhong*, et.al. SIEVL-Track: Exploring Semantic Information Enhancement for Visual-Language Object Tracking. IEEE Transactions on Circuits and Systems for Video Technology, 2025, 35（6）, DOI: 10.1109/TCSVT.2025.3531375 (SCI一区，CCF-B类期刊). 
[3]Ning Li, Bineng Zhong*, , et.al. Robust Multi-stage Tracking via Multi-scale and Multi-level Representation Learning. IEEE Transactions on Multimedia, 2025, 27: 6369 - 6381. (DOI:10.1109/TMM.2025.3581755) (SCI一区，CCF-A类期刊).
[4]钟必能,李宁,梁启花,唐振军,李先贤。视觉运动目标理解与分析（专著）。ISBN号：978-7-5598-5965-5，广西师范大学出版社，2024年。
[5]“面向东盟智慧教育场景的全天候多模态视觉感知及异常行为分析关键技术研究”，教育区块链与智能技术教育部重点实验室2026 年度基金项目（主任基金）项目负责人：李宁。

	近三年获得教学
研究经费（万元）
	3
	近三年获得科学
研究经费（万元）
	15

	近三年给本科生授课
课程及学时数
	《数据库原理与应用》（51课时）、《面向对象软件工程》（36课时）、《操作系统》（85课时）
	近三年指导本科
毕业设计（人次）
	18人次















6.专业主要带头人简介（续表）
	姓名
	文晓浩
	性别
	男
	专业技术职务
	副教授
	行政职务
	无

	拟承担
课程
	计算机程序语言（Python/C++）
	现在所在单位
	广西师范大学职业技术师范学院

	最后学历毕业时间、
学校、专业
	2024.2、澳门科技大学、智能科学与系统

	主要研究方向
	人工智能、智能制造

	从事教育教学改革研究及获奖情况（含教改项目、研究论文、慕课、教材等）
	项目：
1.主持省部级教学改革项目，项目名称：人工智能与大数据背景下电子商务职教师资培养模式的探索与实践，项目分类：2023年广西壮族自治区教育厅职业教育教学改革研究项目。
2.主持省部级教学改革项目，项目名称：北京络捷斯特科技发展股份有限公司-广西师范大学就业实习基地项目，项目分类：2024年教育部第三期供需对接就业育人项目。
3.主持校级教学改革项目，项目名称：新文科背景下的商务智能数据分析人才培育模式的探索与实践，项目分类：2023年度广西师范大学教育教学改革项目。
4.参与省部级教学改革项目（排名第二），项目名称：数智时代电商专业（职教师资）信息技术类课程成果导向教学研究与实践，项目分类：2023年广西壮族自治区教育厅职业教育教学改革研究项目。
教材：
《商务智能与数据分析》，广西师范大学出版社，ISBN 978-7-5598-9056-6
获奖：
1.荣获2025年广西师范大学高等教育（研究生）教学成果奖特等奖；
2.2024年指导学生获第十四届全国大学生电子商务“创新、创意及创业”挑战赛全国总决赛二等奖；
3.2024年指导学生获第十八届iCAN大学生创新创业大赛（华南赛区）三等奖；
4. 2023年全国高校商业精英挑战赛国际贸易竞赛“颜值立方杯”跨境电商赛道全国总决赛一等奖。
5. 2022年全国高校商业精英挑战赛国际贸易竞赛跨境电商赛道全国总决赛二等奖。
6. 2016年（第七届）蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛中获得全国总决赛二等奖。
7. 2015年（第六届）蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛中获得全国总决赛一等奖。

	从事科学研究
及获奖情况
	论文：
1.	Zhengcai Cao, Chengran Lin, Mengchu Zhou, Xiaohao Wen*, "Learning-Based Genetic Algorithm to Schedule an Extended Flexible Job Shop", IEEE Transactions on Cybernetics, vol. 54, no. 11, pp. 6909-6920, Nov. 2024. （SCI JCR 1区，中科院1区）
2.	Xiaohao Wen, Mengchu Zhou, "Evolution and Role of Optimizers in Training Deep Learning Models", IEEE/CAA Journal of Automatica Sinica, vol. 11, no. 10, pp. 2039-2042, October 2024. （SCI JCR 1区，中科院1区）
3.	Shengshan Chen, Ganlin Cheng, Fei Guo, Xiaohong Jia, Xiaohao Wen*, "Integrating Friction Noise for In Situ Monitoring of Polymer Wear Performance: A Machine Learning Approach in Tribology." Journal of Tribology, 147(6), 2025. （SCI JCR 2区，中科院3区）
4.	Xiaohao Wen, Mengchu Zhou, Aiiad Albeshri, Lukui Huang, Xudong Luo, Dan Ning. "Improving Classification Performance in Dendritic Neuron Models through Practical Initialization Strategies." Sensors, 24.6(1729), 2024. （SCI JCR 2区，中科院3区）
5.	Xudong Luo, Xiaohao Wen*,Yan Li, Quanfu Li, "Pruning method for dendritic neuron model based on dendrite layer significance constraints". CAAI Transactions on Intelligence Technology, 2023, 8(2): 308-318. （SCI JCR 1区，中科院1区）
6.	Xiaohao Wen, MengChu Zhou, Xudong Luo, Lukui Huang, Ziyue Wang, "Novel Pruning of Dendritic Neuron Models for Improved System Implementation and Performance", 2021 IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics (IEEE SMC 2021), 2021, Melbourne, Australia.
科研项目：
1.主持2023年度广西高校中青年教师科研基础能力提升项目，单个神经元结构的深度学习模型在商务智能的应用研究。
2.主持广西教育科学“十四五”规划2023年度财经素养专项课题，数字经济环境下基于商务智能的财经素养教学资源开发研究。

	近三年获得教学
研究经费（万元）
	5
	近三年获得科学
研究经费（万元）
	65

	近三年给本科生授课
课程及学时数
	216
	近三年指导本科
毕业设计（人次）
	23


注：填写三至五人，只填本专业专任教师，每人一表

7.教学条件情况表
	可用于该专业的教学实验设备总价值（万元）
	1537.4
	可用于该专业的教学实验设备数量（千元以上）
	179台/套

	开办经费及来源
	教育事业收入\本科生生均拨款\本科学费\教改专项拨款

	生均年教学日常支出（元）
	3000

	实践教学基地（个）
（请上传合作协议等）
	7

	[bookmark: _Hlk107497800]教学条件建设规划
及保障措施
	一、指导思想与建设目标：以新工科建设为引领，立足我校机械工程与智能制造工程两大优势基础，聚焦机器人工程专业的“整机系统集成与智能开发”核心定位。以培养“懂机械、精控制、能开发、会教学”的高素质机器人工程应用型人才和职业教育“双师型”师资为目标，构建特色鲜明、软硬结合、产教协同的教学条件支撑体系。
二、实验室与实训平台建设规划：坚持“盘活存量、精准增量、突出特色”原则，分三年规划建设三大机器人核心实验室，形成从基础认知到系统集成的完整实践链条。
	实验室名称
	建设目标
	主要设备规划
	支撑课程

	机器人运动学与伺服控制实验室
	支撑机器人核心理论验证与关节级开发能力培养
	桌面六自由度串联机器人实验台6套、并联机器人实验台2套、模块化伺服关节实验箱6套、六维力传感器采集系统2套
	机器人学、机器人传感器与驱动技术

	智能感知与ROS开发实验室
	建立机器人软件系统开发与算法验证的公共平台
	移动机器人开发平台12台、ROS专用高性能工作站30台、双目立体视觉系统4套、3D结构光相机2套、视觉引导抓取平台2套
	机器人操作系统(ROS)、机器视觉与自主导航

	机器人系统集成创新实验室
	提供整机系统集成与综合实战的顶石平台
	移动操作复合机器人2台、多机器人协同作业套件1套、模块化创新套件10套
	机器人系统设计与综合实践、工业机器人技术与应用

	职教师资能力训练中心
	强化师范生实训教学与课程开发能力
	便携式机器人教学实训箱8套
	综合实践、教育实习


三、校外实践基地建设：依托现有与广西玉柴机器集团、深圳海目星激光等企业的合作关系，新增与机器人本体制造和系统集成企业（如柳州优必选、广西特龙智能等）的深度合作，建设3-5个机器人工程专属校外实习基地。同时，依托与广西机电技师学院、柳州市第一职业技术学校等50余所中职学校的合作网络，建立“中职教育实习基地群”，满足本专业学生教育实习和顶岗实习需求。
四、师资队伍建设：围绕机器人工程专业的跨学科特性，采取“内培转型、外引急需、校企互聘”策略：
1. 内部培养：选拔2-3名机械或自动化背景的骨干教师，赴国内机器人专业强校或企业进行为期半年的机器人系统开发专项进修，重点补齐ROS、机器视觉、运动控制等知识短板。
2. 外部引进：引进1-2名具有机器人整机开发经验的博士或企业高级工程师，担任《机器人学》《机器人系统设计与综合实践》等核心课程主讲教师。
3. 产业导师：从合作企业中聘请3-5名资深工程师担任兼职教师，承担《工业机器人技术与应用》《机器人操作系统(ROS)》等课程的实践教学环节。
4. 中职兼职：聘请1-2名中职学校机器人专业骨干教师担任师范技能导师，参与“机器人教学法”相关环节指导。

五、教学与课程资源建设：
1. 课程建设：对标国家一流本科课程标准，重点建设《机器人学》《机器人操作系统(ROS)》两门线上/线下混合式一流课程，并以此为牵引，带动其他核心课程的教学改革。
2. 教材建设：结合职业技术师范培养特色，组织教师编写《机器人系统设计与实践教程》《机器人实训教学案例集》两部特色教材，填补中职机器人师资培养教材的空白。
3. 数字化资源：依托已建成的“机器人数字孪生仿真平台”和“虚拟仿真教学管理平台”，开发覆盖运动学、动力学、视觉感知等模块的虚拟仿真实验项目不少于20个，供学生课前预习和课后拓展。
六、经费投入与保障措施：加
经费筹措：多渠道筹措实验室建设专项经费，总预算约300万元。其中，申请自治区财政专项经费200万元，学校自筹配套经费50万元，争取企业合作共建投入50万元。
组织保障：成立机器人工程专业建设指导委员会，由学院院长任组长，教学副院长具体负责，明确各阶段建设任务、责任人与完成时限，每学期末向学院专题汇报建设进度。
质量监控：建立实验室及设备使用率季度统计制度，将设备使用效益纳入年度绩效考核。严格执行专款专用，专项经费使用情况接受学校审计部门年度审计。
持续改进：每学年面向师生和企业用人单位开展一次教学条件满意度及需求调查，根据反馈意见动态调整实验室建设内容和设备采购计划，确保教学条件建设始终与产业发展同步、与教学需求匹配。


[bookmark: OLE_LINK12][bookmark: OLE_LINK2]


主要教学实验设备情况表
	类别
	教学实验设备名称
	型号规格
	数量
	购入时间
	设备价值（元）

	基础制造与加工设备
	机器人制造加工中心
	DMC1035EC0
	2
	2013-07-16
	1790000.00

	
	立式加工中心
	大连机床VDL-600new
	2
	2015-12-16
	504000.00

	
	数控铣床
	XD-40A、2200*2224*2396mm
	4
	2012-12-10
	900000.00

	
	数控车床
	大连机床CKA6150/1000
	8
	2015-12-16
	1064000.00

	
	数控车床
	CK6141/1000、主轴转速：20-2000RPM
	2
	2012-12-10
	184000.00

	
	多模数控车床
	HNC-210T
	1
	2015-12-21
	63000.00

	
	多模数控铣床
	HNC-150M
	1
	2015-12-21
	73000.00

	
	电火花成型机床
	D7140/ZNC、1125*640*395
	1
	2012-12-10
	68000.00

	
	卧式五合一成型机
	XSZHJ-850
	1
	2013-12-23
	145000.00

	
	全自动压铸成型机
	XSYZCXJ-650
	1
	2013-12-23
	99300.00

	
	平面磨床
	M7140/G-GM
	1
	2011-06-13
	100000.00

	
	卧轴平面磨床
	桂北磨M/7132/F
	1
	2013-12-16
	99500.00

	
	外圆磨床
	M1420X500
	1
	2013-07-16
	87000.00

	
	卧式铣床
	X6132
	1
	2011-06-13
	95500.00

	
	立式升降台铣床
	X5032
	1
	2011-06-13
	94000.00

	
	普通立式铣床
	X5025D
	2
	2015-05-14
	118000.00

	
	铣床操作平台
	华中数控HY-33MD
	1
	2013-12-16
	86500.00

	
	车床操作平台
	华中数控HY-33TD
	1
	2013-12-16
	60000.00

	
	柱卧式带锯床
	剑齿虎GZK4028
	1
	2013-12-16
	68300.00

	
	工业级3D打印机
	锐打400
	1
	2015-12-31
	355000.00

	精密测量与材料检测设备
	三座标测量机
	桥式
	1
	2016-11-22
	328000.00

	
	手持式三维扫描仪
	HSCAN-330
	1
	2015-12-31
	115000.00

	
	高速相机
	HSVision MiniVis EoSens
	1
	2022-01-06
	161000.00

	
	电子万能试验机工作站
	SANS、CMT6104
	1
	2018-11-29
	95000.00

	
	微机屏显万能试验机
	MC009-WEW-600B
	1
	2012-12-27
	73000.00

	
	电子扭转试验机
	CTT1103
	1
	2013-06-17
	90000.00

	
	金属摆锤冲击试验机
	ZBC3302-C
	1
	2013-06-17
	89000.00

	
	落锤冲击试验机
	CLC-AI
	1
	2020-11-25
	176000.00

	
	齿轮疲劳试验机
	辰达CL-100、380V/容量=1.25L/断齿检测/
	1
	2018-11-05
	172000.00

	
	硬度计
	TH320
	1
	2013-07-16
	55000.00

	
	环境试验箱
	DWX-40、-40-100℃
	1
	2020-11-25
	50000.00

	
	高精度数据采集仪
	康泰CBOOK2000、200kHzA/D采样、16bit分辨率
	1
	2018-11-05
	63000.00

	
	机械传动方案检测台
	CQJCZ-A
	1
	2011-05-10
	66000.00

	电气控制与自动化设备
	控制电机综合实验装置
	THHK-2
	10
	2014-01-08
	756000.00

	
	液压传动与PLC实训装置
	THPYC-1
	5
	2012-09-24
	250000.00

	
	数控系统综合试验台
	HED-21S、220*300mm
	2
	2012-12-10
	140000.00

	
	液体传动演示实验台
	CQYZ-M/A1
	1
	2012-12-27
	53000.00

	工业机器人应用与仿真设备
	智能制造理实一体化平台
	HSR-RS-A0-01
	2
	2023-02-16
	1298000.00

	
	工业机器人应用编程一体化创新实训平台
	HSR-1XA-603J-C30
	2
	2023-02-16
	838000.00

	
	机器人数字孪生仿真平台
	定制
	30
	2025-04-20
	495000.00

	
	无人驾驶电动实训赛车
	和绪V2.0、450W、48V20AH电池、7寸胎、重150KG、1800*1200*1200
	1
	2023-02-24
	359000.00

	
	便携式机器人教学实训箱（含小型桌面机械臂+视觉模组+教学案例包）
	越疆机器人magician
	5
	2025-11-30
	70000.00

	虚拟仿真与软件平台
	通信原理虚拟教学系统
	OWVLabCSV1.0、C/S、B/S架构、20个典型实验
	1
	2017-07-28
	125000.00

	
	模拟电路虚拟教学系统
	OWVLabACV2.0、B/S架构、35个典型实验
	1
	2017-07-28
	125000.00

	
	CAD/CAE/CAM标准版
	Solidworks标准版
	1
	2013-01-21
	58000.00

	
	CAD/CAE/CAM教育版
	Solidworks教育版
	1
	2013-01-21
	63000.00

	
	虚拟仿真教学管理平台
	OWVLabV2.0、B/S架构门户网站
	1
	2017-07-28
	298000.00

	机器人运动学与伺服控制设备
	桌面式六自由度串联机器人实验台
	开放控制接口、支持Python/C++二次开发
	6
	2024-11-25
	600000.00

	
	并联机器人实验台
	含直线/旋转执行器、开放控制系统
	6
	2024-11-25
	240000.00

	
	六维力/力矩传感器采集系统
	含传感器、采集卡、标定软件
	2
	2024-11-25
	150000.00

	
	模块化关节伺服驱动实验箱
	含交流伺服电机、谐波减速器、驱动器、EtherCAT通讯
	2
	2024-11-25
	110000.00

	智能感知与ROS开发相关设备
	ROS专用高性能工作站
	Intel i7/32G内存/RTX4060以上/预装Ubuntu+ROS
	30
	[bookmark: OLE_LINK7]2025-05-17
	360000.00

	
	双目立体视觉系统
	含双目相机、标定板、图像处理软件
	4
	2025-09-13
	120000.00

	
	工业3D结构光相机
	精度≤0.1mm、支持ROS接口
	2
	2024-12-10
	100000.00

	
	视觉引导抓取实验平台
	含工业相机、环形光源、标定套件、气动末端
	2
	2023-06-20
	180000.00

	
	移动机器人开发平台
	差分驱动底盘+激光雷达+深度相机+Ubuntu/ROS预装
	2
	2024-07-15
	100000.00

	机器人系统集成相关设备
	移动操作复合机器人平台
	6轴协作臂+全向移动底盘+3D视觉+末端工具+ROS
	2
	2025-09-28
	500000.00

	
	多机器人协同作业套件
	含2台小型移动机器人+1台协作臂+调度软件
	1
	2025-11-15
	250000.00

	
	模块化机器人创新套件
	可拼搭足式/轮式/履带式、支持ROS
	10
	2025-09-28
	150000.00




8.申请增设专业的理由和基础
	一、增设专业的主要理由
1. 服务国家机器人产业发展战略，抢占未来产业竞争制高点
机器人产业是国家战略性新兴产业，被誉为“制造业皇冠上的明珠”。《“十四五”机器人产业发展规划》明确提出“加强机器人领域人才培养，优化学科专业布局”，《“机器人+”应用行动实施方案》进一步部署了制造业、农业、医疗、教育等十大重点领域的机器人应用推广。从技术演进看，机器人是人工智能、高端制造、新材料等前沿技术从数字空间走向物理世界的关键载体，已成为衡量一个国家科技创新和高端制造水平的重要标志。
当前，中国已连续多年位居全球最大工业机器人消费市场，但机器人领域人才供给与产业发展需求之间存在显著缺口。据教育部《制造业人才发展规划指南》预测，到2025年高档数控机床和机器人领域人才缺口约450万人。智能制造类教学指导委员会对84家工业机器人企业的调研显示，机器人系统集成类企业中本科及以上学历员工占比仅为51%，本科层次工程技术人才尤为紧缺。增设机器人工程专业，培养兼具理论素养和工程实践能力的机器人专门人才，是响应国家战略、缓解产业人才瓶颈的迫切之举。
2. 契合新工科建设要求，填补学科交叉空白地带
教育部全面推进新工科建设，核心要义在于打破传统学科壁垒，培养能够解决复杂工程问题的系统型人才。机器人工程正是这一理念的典型实践载体：它要求将机械本体、伺服驱动、传感感知、智能决策等异构技术集成为一个协调运作的自主系统，其知识体系横跨机械工程、控制科学、计算机科学、电子工程等多个一级学科。
这一培养目标既非传统机械工程所能独立覆盖，也非自动化或计算机专业所能单独实现。机械工程侧重本体设计与制造工艺，自动化专业侧重控制系统设计与实现，而机器人工程的核心在于将两者以及感知、决策能力融合为完整的智能系统。增设机器人工程专业，并非对现有专业的简单叠加，而是填补传统工科专业之间“交叉空白地带”、构建新型工科专业生态的主动作为，是新工科建设从“学科导向”向“产业需求导向”转变的生动实践。
3. 支撑区域智能制造产业升级，破解企业人才短缺困境
广西壮族自治区正加速布局智能装备产业。《广西工业和信息化高质量发展“十四五”规划》将高端装备制造列为重点发展领域，提出加快构建“两带两区”工业发展新格局，以南宁、柳州、桂林为重点发展汽车及新能源汽车、机械、电子信息等产业，建设面向东盟的区域性机械装备生产及出口基地。2025年5月，柳州市工业和信息化局正式公布第一批重点培育的智能终端及机器人企业名单，涵盖柳州优必选智能科技有限公司、广西思必驰科技有限公司、广西湃博特机器人科技有限公司、优艾智合机器人、史河科技、圭目机器人、坎德拉公司等30家企业。截至2025年11月，广西机器人产量已达78.9万套，同比增长22.4%。同年，广西开展机器人产业供需对接活动，机器人需求约2200台（套），产业发展势头强劲。
然而，本地机器人专业人才供给严重滞后。我校对广西玉柴机器集团公司、广西鸣新底盘部件有限公司、桂林广陆数字测控股份有限公司等制造企业的调研显示，超过80%的企业负责人明确表示，工业机器人系统集成与现场应用工程师是当前最紧缺的岗位。企业急需的是能够进行工业机器人离线编程、视觉系统调试、工艺参数优化和系统联调的本科层次人才。深圳海目星激光智能装备制造有限公司反馈，仅其一家，每年对机器人视觉调试和运动控制应用类本科人才的需求就在50-80人。柳州优必选、广西特龙智能、广西湃博特等本地机器人企业均处于扩张期，面临严重的人才瓶颈。周边省份同样需求旺盛，广东省集聚超6万家机器人企业，湖南省已启用具身智能创新中心并聚集近30家生态企业，形成对本专业毕业生的持续吸纳能力。增设机器人工程专业，将为区域产业升级提供直接、稳定的人才支撑。
4. 回应职业教育发展需求，破解中职机器人师资结构性短缺
广西中等职业学校是培养区域技能型人才的主阵地。据调研统计，广西开设工业机器人技术应用及相关专业的中职学校已超过80所，广泛分布在南宁、柳州、桂林、河池、钦州等地。然而，专业布点的快速扩张与合格师资的严重匮乏之间形成了尖锐矛盾。调研显示，现任专业教师中从机械、自动化等相近专业转岗而来的比例超过70%，多数教师缺乏机器人学、机器人操作系统（ROS）、机器视觉、伺服驱动与控制等核心课程的系统化知识结构，在教学实践中多局限于简单的示教编程操作，难以胜任综合实训指导和项目式教学任务。
在广西机电技师学院、广西机电工程学校、柳州市第一职业技术学校、桂林技师学院、梧州市第二职业中等专业学校、北海中等职业技术学校、钦州中等职业技术学校等30余所受访中职学校中，超过90%的学校负责人明确表示，对机器人工程专业科班背景、既能讲授理论又能指导实训的本科及以上学历师资有“极为迫切”的需求，平均每校缺口3-5人。保守估计，仅广西区域内，未来3-5年机器人方向职教师资的新增需求就在百人以上。此外，广东、湖南等周边省份的中职学校同样面临对口师资短缺，形成了稳定的区域性师资需求市场。
广西师范大学是广西职业教育师资培养的核心基地和“摇篮”，长期承担为中职学校输送高水平专业师资的使命。增设机器人工程专业，精准培养兼具扎实工程能力和教学素养的“双师型”机器人专业师资，既是回应广西中职教育转型升级的迫切需求，也是我校服务地方教育事业发展责无旁贷的担当，更是本专业区别于全国其他高校同类专业的独特定位和核心竞争力所在。
综上所述，增设机器人工程专业，既是响应国家机器人产业发展战略、推进新工科建设的应时之举，更是破解广西及周边地区产业人才缺口和中职学校师资结构性短缺双重刚需的务实之策。依托学校机械工程与智能制造工程的学科基础，以及职业技术师范教育的深厚积淀，本专业将以“工业机器人系统集成与应用开发”为核心能力，走出一条“产业服务+职教师资”双轮驱动、特色鲜明的发展道路，为区域经济社会发展和现代职业教育体系建设提供有力的人才支撑和智力保障。
二、支撑该专业发展的学科基础
广西师范大学申请设立的“机器人工程”专业，将主要依托机械工程和智能制造工程两个已有专业开展建设，同时借力新能源汽车工程、电子信息工程、人工智能、测控技术与仪器等相关专业的学科支撑。其中，机械工程专业源于1996年开设的机械设计制造及其自动化专业，办学历史近三十年，积淀深厚。具体表现在以下五个方面：
1. 办学基础深厚
（1）具有开办工业机器人专业的优势基础。我校机械工程专业在机械设计、力学分析、数控加工、材料成型等方面积累了近三十年的教学经验，为机器人工程专业提供了坚实的本体设计与制造基础。智能制造工程专业在工业机器人应用、PLC控制、MES系统、数字孪生等方面形成了丰富的教学资源和实践平台，为机器人工程专业提供了工业应用场景与系统集成认知基础。同时，我校作为全国重点建设职教师资培养培训基地，长期开展加工制造类中职师资的国家级和自治区级培训，培训学员覆盖国内多所职业院校并获得一致好评，为机器人工程专业“双师型”人才培养提供了独特的教师教育支撑体系。学校还与多家智能制造企业开展深度校企合作，为学生提供专业实习、毕业设计和就业一条龙服务，形成了校内、校外两套适应专业教学需要的实践教学基础。
（2）具有开机器人工程专业的学科支撑。
我校拥有与机器人工程专业密切相关的智能制造工程、新能源汽车工程、电子信息工程、人工智能和测控技术与仪器等本科专业，以及电子与通信工程和教育硕士（职业技术教育领域）专业硕士学位授权点，每年培养近300名本科生和100名专业硕士研究生。相关专业在人才培养方案、课程体系建设和人才培养模式等方面的积累，在嵌入式系统、智能算法、传感检测等领域为本专业建设提供了良好的学科生态支撑。
2. 师资队伍卓越
（1）专任教师结构合理。依托机械工程和智能制造工程专业，我校已建立了一支专兼结合、层次结构优良的高水平师资队伍。目前专任教师13人，其中，教授（含正高级工程师）2人，副高级9人，中级职称2人，博士学位6人；专任教师中有硕士生导师8人、广西本科高校机械类教学指导委员会委员2人。围绕机器人工程专业的核心课程需求，师资配置已形成明确方案：《机器人学》由具有多体动力学研究背景的教授主讲；《机器人传感器与驱动技术》由自动化方向的骨干教师主讲；《机器人操作系统（ROS）》和《机器视觉与自主导航》拟通过引进具有机器人系统开发经验的博士主讲，已列入学院人才引进计划。
（2）兼职教师经验丰富。聘请了企业具有丰富工程经验的兼职教师2人，其中，正高级工程师1人、高级工程师1人，均具有丰富的机器人系统集成与项目开发经验。兼职教师将直接参与《工业机器人技术与应用》和《机器人系统设计与综合实践》等课程的实践教学环节，为学生职业能力的培养提供优质的双师保障。
3. 教科研成果丰硕
建立了较强的科研团队，形成了稳定的研究方向，探索了科研引领教学、科研培育学生创新意识和实践能力的创新人才培养模式。
（1）教学改革研究基础扎实。教师主持完成广西教育教学改革项目5项、广西职业教育教学改革项目5项、广西师范大学教学改革项目6项，发表核心教改论文20篇。获广西师范大学教学成果二等奖2项，《机械制图》《理论力学》课程先后获第二批、第三批自治区一流本科课程，出版教材4部。
（2）专业科学研究成果丰硕。2024年获批了农林智能装备技术广西高校工程研究中心，建立了“广西特色农作物自动化装备研究团队”和“桂林特色产业自动化生产线研究团队”等2个科研团队。上述科研方向与机器人工程专业建设高度契合：农林智能装备技术研究中心在智能农机、采摘机器人等方面的研究成果，可转化为《机器人系统设计与综合实践》课程中的农业机器人专题案例，为本专业拓展特种机器人方向提供了科研反哺教学的直接通道。
近年来，团队主持完成国家自然科学基金项目3项、广西自然科学基金项目3项、广西科技计划重点研发项目2项、广西师范大学博士科研启动基金项目4项、国家星火计划项目1项、桂林市科学技术开发项目1项，科研经费总计500余万元；获2012年度广西自然科学三等奖1项（排名第1）、2020年度广西科学技术奖技术发明类三等奖1项（排名第2）；发表核心期刊论文30余篇（含多篇SCI/EI论文）；在机器人机构学、运动控制、视觉检测等领域获授权发明专利10余项，获发明专利/实用新型专利/软件著作权授权累计50多项。
4. 平台体系完备
（1）校内实践教学设备齐备。学院职业教育实验教学中心为“自治区实验教学示范中心”“自治区虚拟仿真实验教学中心”。经过多年建设，已形成总值约1665万元的教学实验设备体系，涵盖机械加工中心、电工与电子实验室、机械工程材料实验室、机械CAD/CAM实验室、金工实习实训室、工业机器人实训室、PLC控制实训室、机械原理与机械创新设计实训室、数控加工与数控技术理实一体实训室、液压气动实训室、电机与拖动控制系统实训室等。其中，工业机器人应用编程一体化创新实训平台2套、智能制造理实一体化平台2套、机器人数字孪生仿真平台30套、控制电机综合实验装置10套，可初步支撑《工业机器人技术与应用》《机器人传感器与驱动技术》等课程的实验教学。同时，学院已规划新建“机器人运动学与伺服控制”“智能感知与ROS开发”“机器人系统集成创新”“职教师资能力训练”四个专用实验室，拟投入约422万元，确保机器人核心课程的实践教学条件达到国内同类院校先进水平，为学生实践教学、教师科研及大学生创新创业训练提供充分保障。
（2）校外实训基地布局合理。学校先后与桂林广陆数字测控股份有限公司、桂林国际电线电缆集团有限责任公司、桂林福达股份有限公司、柳州柳新冲压件有限公司、桂林优利特医疗电子有限公司、桂林海威科技股份有限公司、广西桂林南药股份有限公司、广西鸣新底盘部件有限公司、玉柴机器股份有限公司、深圳海目星激光智能装备制造有限公司等多家企业签订了校外实训基地合作协议。其中，深圳海目星激光智能装备制造有限公司作为机器人系统集成领域的龙头企业，每年接收相关专业实习生和毕业生，并为实践课程提供企业命题和工程师联合指导。
校企合作采用“业师同授”模式，聘请长期在企业设计与生产一线、具有丰富实践经验的优秀工程师、技师等到校指导学生校内实训，同时为学生提供到校外实训基地进行顶岗实习、完成毕业设计和就业等一条龙服务，充分满足学生了解企业实际、参与企业实践、体验企业文化的需要。
5. 培养经验丰富
（1）人才培养方案科学。已有机械工程和智能制造工程专业经过多年办学发展，人才培养方案不断完善，科学可行。从培养目标定位到毕业能力设置，构建了合理的矩阵支撑逻辑；从课程设置到毕业能力建立了合理的对应关系；从课程大纲编制到毕业能力达成构建了合理的矩阵对应逻辑。这些已有的经验为科学构建机器人工程专业人才培养方案提供了坚实的基础。
（2）人才培养模式成熟。以机械工程和智能制造工程专业的培养经验为基础，探索出了科研带动本科育人、校企合作育人和教育实习+企业实习“双实习”等成熟的育人模式。科研带动本科育人模式以“教师科研项目+专业学科竞赛+大学生创新创业项目+互联网+创新创业”为主要形式，综合锻炼本科生在专业领域的创新创造能力和实践能力。
校企合作育人模式主要是与玉柴集团、深圳海目星公司等企业开展深度合作，将学生的专业实习和毕业设计相结合，学生在学校导师和企业导师的共同指导下，就实习岗位的实际技术问题开展研究，实习过程即毕业设计过程，综合锻炼了学生应用专业知识解决实际问题的能力，获得了学校和企业的双重认可。
“双实习”模式要求学生必须经过企业专业实习和中职学校教育实习，实现“企业生产过程的新方法、新技术和新能力”向“中职学校教学过程”的转化。“双实习”模式是培养学生成为“双师型”教师的重要保障。上述模式将在机器人工程专业中全面升级应用：学生先在机器人本体制造或系统集成企业完成专业技能训练，再将产业一线的最新技术与真实案例转化应用于中职学校的课堂教学，实现“产业经验—教学能力”的贯通培养。
上述培养模式产生了积极的育人效果。累计指导学生为主要参与者获得发明专利授权9项，实用新型专利授权20余项；近5年，学生参加学科竞赛获得国际级竞赛奖1项，国家级竞赛奖4项，自治区级竞赛奖10余项。
三、学校专业发展规划
1. 学校专业发展规划总目标
广西师范大学正全力推进“双一流”建设和综合改革，努力实现建设国内一流、国际知名、教师教育特色鲜明的国内高水平大学的目标。学校在“十四五”发展规划中明确提出了“积极建设和发展新工科专业”的战略部署。面向智能制造国家发展战略和区域人才需求，结合人才市场与用人单位反馈，我校积极组织国内外高校相关专业办学动向调研，在原有机械工程和智能制造工程专业培养的基础上，积极开展机器人工程专业筹建工作，探索面向机器人工程设计与应用的复合创新型高端人才培养模式。
2. 产业需求驱动下的专业布局调整
随着广西智能制造产业的快速发展，企业对人才的需求正从传统机械加工向机器人系统集成与智能装备开发转型。学校通过校企合作、实地考察、调查问卷等形式对用人单位进行长期跟踪调研。反馈表明，用人单位迫切需要既具备扎实机械工程基础，又掌握机器人感知、决策与控制等智能化技术的复合型人才。调整专业布局、增设机器人工程专业，是我校主动应对产业需求变化、深化新工科建设的战略举措。
3. 机器人工程专业发展规划
围绕立德树人根本任务，以“产业服务+职教师资”双轮驱动为特色，制定分阶段发展目标：
近期目标（建设期1-3年）：完成机器人运动学与伺服控制、智能感知与ROS开发、系统集成创新、职教师资能力训练四大实验室建设；引进2-3名机器人方向博士或企业高级工程师；建成《机器人学》《机器人操作系统（ROS）》2门校级一流课程；与3-5家机器人企业签订深度合作协议；实现首届招生，规模40-60人。
中期目标（4-5年）：形成完整的“机械基础—机器人核心—系统集成—职教师资”课程体系；力争获批自治区级一流本科课程1-2门；建成3-5个机器人工程专属校外实习基地；学生参与RoboMaster/ Robocon /中国机器人及人工智能大赛等国家级赛事并获奖；毕业生就业率稳定在90%以上，其中进入中职学校任教比例不低于30%。
远期目标（6-8年）：建成在广西领先、在华南地区有影响力的机器人工程专业；通过师范专业认证；形成可推广的“职教师资+机器人工程”培养模式，为中职学校输送一批高水平机器人专业骨干教师，辐射带动区域职业教育质量整体提升，为实现我国由制造大国走向智能制造强国提供有力的人才支撑。





9.申请增设专业人才培养方案
	一、培养目标
本专业立足广西，扎根边疆，辐射全国，紧跟机器人产业发展趋势与职业教育改革需求，面向新一代机器人技术、人工智能技术、先进制造技术和教育技术等领域，培养德智体美劳全面发展，具备良好的人文科学素养、社会责任感、师德修养、职业道德、创新意识和可持续发展理念，系统掌握机械工程、控制工程、计算机应用技术和职业教育教学等学科的基础理论、专业知识和基本技能，能够在企事业单位从事机器人及智能制造领域的系统集成、应用开发、运维管理等工作，同时具备较强的教学能力和一定的教学研究能力，能够在职业院校从事相关专业教学工作的高水平应用型人才和"双师型"职教师资。学生毕业5年左右，预期成长为职业院校骨干职教师资或企事业单位优秀专业人才。
根据培养目标，对毕业生5年左右的职业发展预期分解如下：
1. 师德修养与教育情怀。贯彻党的教育方针，具有宽厚的人文社会科学素养、高度的社会责任感和良好的职业道德；践行工匠精神，恪守教师职业道德规范，立志成为有理想信念、有道德情操、有扎实学识、有仁爱之心的职教教师或工程技术人才。
2. 专业知识与工程实践能力。能够跟踪机器人工程领域的前沿技术，运用科学理论方法和现代工具，具备机器人系统集成方案设计、离线编程与仿真、视觉系统调试、工艺参数优化和系统联调等能力，能够系统解决智能制造领域复杂工程问题。
3. 教育教学能力。具备良好的教学技能、教学反思和教学改进能力；能够运用现代职业教育理论和教学方法进行教学设计、实施和评价；具备机器人技术类课程资源的开发能力，能够指导学生开展研究性学习和综合实践活动。
4. 综合育人能力。树立德育为先理念，掌握班级组织与建设的工作规律和基本方法；了解中等职业学校德育工作的原理与方法，掌握职业指导知识，能结合专业对学生开展职业规划指导；能够有机结合学科教学开展全过程育人活动。
5. 可持续发展能力。具备健康的身心、团队协作精神和有效沟通表达能力；具有创新精神和批判性思维能力；能紧跟行业发展前沿和职业教育改革趋势，通过持续的专业实践和继续教育，不断提升专业素养和自身素质。
二、毕业要求
本专业学生主要学习机器人工程、机械工程、电气电子工程、信息技术和职业教育等学科的基本理论和基础知识，形成机、电、信息融合的复合型知识结构。以机器人工程为核心，融合机械、电气、信息等多学科知识，为学生提供机器人系统集成与开发的基本训练，使学生具有机器人及智能制造领域的系统集成方案设计、离线编程与仿真、视觉系统调试、工艺参数优化和系统联调等方面的基本工程能力，同时具备从事机器人相关专业职业教育教学的基本技能和一定的教学研究能力。
毕业要求包括践行师德、学会教学、学会育人、学会发展四个维度，对应师德规范、教育情怀、学科素养、教学能力、班级指导、综合育人、学会反思、沟通合作八个二级指标。
（一）践行师德
1.【师德规范】践行社会主义核心价值观，增进对中国特色社会主义的思想认同、政治认同、理论认同和情感认同。坚持以习近平新时代中国特色社会主义思想为指导，贯彻党的教育方针，以立德树人为己任。遵守中职学校教师的职业道德规范，具有依法执教意识，心怀"国之大者"，践行"言为士则、行为世范"的道德情操，立志成为有理想信念、有道德情操、有扎实学识、有仁爱之心的职业学校优秀教师。
1.1 政治认同：坚定信念，爱国爱党，深入学习贯彻习近平新时代中国特色社会主义思想，并在实际行动中践行社会主义核心价值观。
1.2 师德遵循：能贯彻党的教育方针，树立为党育人、为国育才的教育理想，以身作则，将立德树人根本任务落实到教书育人、学术诚信等具体实践中。
1.3 职业道德：了解教育法、职业教育法、教师法、职业学校教师职业道德规范等法律法规，能严格要求自己，具备依法执教意识。了解职业教育教师的师德与专业成长的规律与特点，秉持"勤学笃行、求是创新"的躬耕态度，在立志成为职教好老师的基础上，不断升华自己的教育境界。
2.【教育情怀】热爱职业教育事业，具有职业理想和从教意愿，认同教师工作的意义和专业性，具有积极的情感、端正的态度、正确的价值观。具有人文底蕴和科学精神，树立人人成才观念，尊重学生人格，培育学生自信心，富有爱心、责任心、事业心，工作细心、耐心，做学生锤炼品格、学习知识、创新思维、奉献祖国的引路人。
2.1 职业认同：认同职业教育对学生和社会的独特且重要的价值，对职业教育事业具有积极的情感、端正的态度、正确的价值观，愿意从事教师职业，胸怀"以文化人、弘道追求"的远大格局，并不断自我完善成为优秀的中职教师做准备。
2.2 职业责任：具有人文底蕴和科学精神，对将来从事教育所需相关领域的知识有执着追求，并不断自我提升的信念与情怀。
2.3 人文情怀：弘扬中华优秀传统，增强文化自信，树立育人为本的教育信念，尊重学生人格，富有爱心、责任心，展现"乐教爱生、甘于奉献"的仁爱之心，立志做学生成长的引路人，并在其道路上做积极的准备。
（二）学会教学
3.【学科素养】比较系统地掌握本专业的基础理论和基本知识，掌握本专业必要的技术技能和方法。掌握本专业相关的职业背景知识。具有从事专业实际工作和研究工作的能力，具有分析和解决较复杂技术问题的初步能力。熟悉与本专业相关的职业标准，掌握技术技能形成规律，具备熟练的专业实际操作技能，考取专业相关职业技能等级证书或职业资格证书等。
3.1 理论素养：掌握机器人工程专业必需的基础理论和基本知识、行业背景知识，熟悉机器人工程专业的职业标准，获得机器人工程专业相关职业资格证书。
3.2 实践素养：掌握机器人工程专业的基本技术技能、必要方法和相关知识，具有从事机器人工程专业实际工作和研究工作的初步能力；掌握机器人工程实务技能，具备较熟练的实际操作技能。
3.3 审美素养：具备对美的感知力与基础鉴赏能力，理解不同艺术形式和文化背景下的审美表达，能理解美育在立德树人中的作用，并能在教育教学中进行得体的审美表达和创造。
4.【教学能力】熟悉中等职业学校专业教学标准和相关的教学方法。在教育教学实践中，能够针对中等职业学校学生身心发展和专业认知特点，引导学生德技双修，运用教育教学知识和信息技术进行教学设计、实施和评价，指导学生学习和实践，获得教学体验，具备教学基本技能，具有初步的教学能力和一定的教学科研能力。
4.1 认知能力：理解"以学习者为中心"的教育理念，理解职业教育核心素养与课程标准的内涵，了解学生的认知与发展规律及特征。
4.2 实施能力：能够运用教育教学知识和信息技术进行教学设计、实施和评价，获得教学体验，具备教学基本技能。了解中职教师、教材与教法的特点，积极主动地在教学实践中实施职业教育的"三教改革"。
4.3 研究能力：了解基本的教学及教育管理经验，掌握教学基本技能，具有一定的教学研究能力。
（三）学会育人
5.【班级指导】树立德育为先理念，了解中等职业学校德育原理与方法，掌握班级组织与建设的工作规律和基本方法。在班主任工作实践中，参与德育和心理健康教育等教育活动的组织与指导，在学生中弘扬劳动精神，教育和引导学生崇尚劳动、尊重劳动，获得积极体验。
5.1 管理理念：树立德育为先理念，了解中等职业学校德育工作的原理与方法。
5.2 指导能力：理解中职学校职业指导的重要意义，能够为学生提供必要的职业生涯规划、职业指导、就业创业指导。掌握中职学生的心理发展特征，能够为学生提供学习和生活方面的心理疏导。
5.3 组织能力：初步具备班级心理健康团体辅导活动方案的设计能力，能够开展有益于学生身心健康的教育活动。掌握班级组织与建设的工作规律和基本方法，根据学生思想品德和职业道德形成的特点开展育人和德育活动。
6.【综合育人】具有全程育人、全方位育人意识，掌握中等职业学校学生身心发展和养成教育的规律，结合专业教学进行同向同行育人活动。了解职业学校文化和教育活动的育人内涵和方法。具有参与组织主题教育、劳动教育和社团活动，对学生进行教育和引导的初步体验。
6.1 育人理念：具有全程育人、全方位育人意识，了解中等职业学校学生身心发展和养成教育的规律。
6.2 学科育人：注重课程思政，结合专业教学进行育人活动，开展将知识学习、能力发展与品德养成相结合的育人活动。
6.3 活动育人：了解职业学校文化、企业文化和教育活动的育人内涵和方法，参与组织主题教育、技能竞赛和社团活动，对学生进行教育和引导。
（四）学会发展
7.【学会反思】具有终身学习与专业发展意识，重视研究反思的自我发展能力培育。了解国内外职业教育改革发展动态，能够适应时代和职业教育发展需求，进行学习和职业生涯规划。初步掌握反思方法和技能，运用批判性思维方法，学会分析和解决教育教学问题。
7.1 学习理念：具有终身学习与专业发展的意识与态度，能够根据机器人工程专业发展、教师专业发展以及职业教育对师资的需求，合理地规划专业学习和职业生涯。
7.2 善于反思：掌握反思方法和技能，能够进行自我反思、诊断和改进，具有一定的创新意识，运用批判性思维和方法，分析和解决职业教育技术实践中遇到的问题。掌握教育研究方法，经历研究的过程，能够分析或尝试解决教育教学实践中的问题，具备一定研究能力和学术表达能力。
7.3 自我发展：具有终身学习能力，具备持续学习的意识与习惯，能主动追踪学科前沿与教育理论发展，更新知识结构，提升专业素养。
8.【沟通合作】理解学习共同体的作用，具有团队协作精神，掌握沟通合作技能，具有小组互助和合作学习体验。在专业实践活动中，具有与行业企业沟通合作的体验。
8.1 合作理念：理解学习共同体的价值，理解团队中每个角色的定位以及对于整个团队的意义，具有团队协作精神。
8.2 沟通交流：能够逻辑合理、条理清晰，通过口头、书面及数字化方式表达自己的观点，掌握与同行、学生家长及企业人员等不同群体进行有效沟通的方法。
8.3 团结合作：能够在小组学习、专题研讨、项目实践等学习活动中，承担多种角色且做好所承担角色的工作，并与其他成员协调合作，顺利完成共同任务。

（五）毕业要求对培养目标的支撑矩阵图
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三、学制和修业年限
（一）学制：标准学制为4年，实行弹性学制和学分制管理。
（二）修业年限：可在3-6年内完成学业。
四、隶属学科门类及相近专业
隶属学科门类：工学类
相近专业：智能制造工程、机械电子工程、自动化等。
五、专业主干（核心）课程
本专业主干课程涵盖工程基础、专业核心与教师教育三个板块，主要包括：机械制图、电工电子技术、工程力学、机械原理与设计基础、电气控制与PLC应用技术、机器人技术基础、自动控制原理、机器人学、机器人传感器与驱动技术、工业机器人技术与应用、机器人操作系统（ROS）、机器视觉与自主导航、机器人系统设计与综合实践、智能制造技术基础、职业教育学、职业教育心理学等。
六、主要实验和实践性教学要求
本专业实践教学体系由课程实践实训和集中实践教学两部分构成，坚持"碎片"与"整装"相结合，认知与实践交替递进，专业实习与教育实习互补增强，第二课堂与第一课堂协同育人。
（一）课堂实验实训教学
主要独立开设的实验教学课程：大学物理实验、机器人学实验、机器人仿真与控制实验、机械工程控制基础实验、单片机原理及应用实验、电气控制与PLC技术应用实验等。
课程实验教学要求：一是掌握实验实训的基本方法、步骤和实验设备的规范操作；二是掌握专业课程要求的相关专业技能；三是初步具备将专业实验转化为教学案例的能力。
（二）教育见习和专业见习
教育见习通常在第5学期进行。由本专业教师与中等职业学校具有丰富教育教学经验的专业教师组成"双导师"，共同指导学生教育教学能力的规划与成长。学生以学习小组形式与双导师建立稳定联系，在导师共同指导下，不定期、不间断地到中等职业学校进行教育教学见习活动。
专业见习在大一至大三期间开展，组织学生前往机器人工程领域的行业企业或中职学校进行参观学习，使其对本专业的行业发展和应用建立初步认知，明确专业学习方向。专业见习也可在校内进行专业科技训练或在实训基地开展生产性实训。
（三）教育实习和专业实习
教育实习通常在第6学期进行，采取集中实习形式。学生分组在指导教师带领下赴各中等职业学校进行为期15周的教育教学实习，内容涵盖课堂教学实习、教学课例研习、班主任工作实习和教育调查等。学生可申请自主实习，须提交实习单位接收证明及指导老师信息，由实习单位制定实习计划和方案。
专业实习通常在第6-7学期进行，在校内外实训基地开展机器人工作站方案设计、产线布局规划与仿真、电气控制系统集成、机器人编程与调试等综合应用训练。学生将所学专业知识和操作技能综合应用于设计与生产实际，具备从事机器人系统集成与应用开发的基本工程能力。
（四）教育研习
教育研习秉持"在实践中研究，在研究中实践"原则。在导师指导下，学生运用教育理论深度剖析教育实习中的真实问题，通过理论与实践的互动提升反思与研究能力。具体包括：通过名师观摩与师德案例研讨践行师德；聚焦教学设计、课堂观察与微格反思精进教学能力；研讨班级管理、学生指导等案例策略反思育人方法；结合实践经历进行自我剖析与专业发展规划。
（五）毕业论文（设计）
毕业论文（设计）于第四学年完成，培养学生综合运用所学理论与技能解决实际问题的创新能力。环节严格遵循"一人一题"原则，学生在指导教师指导下独立完成。选题须紧密贴合学科发展实际，突出专业性与实践价值。全过程包括文献检索、方案设计、研究实施、数据分析、论文撰写等环节，并接受开题、中期检查、评阅、答辩的全过程质量监控，全面锤炼学生的独立科研能力与科学素养。
（六）科技创新训练
1.学科竞赛。学院每年组织学生参加"飞扬职师"科技文化节、中国"互联网+"大学生创新创业大赛、全国大学生工程实践与创新能力大赛、中国智能制造挑战赛、中国机器人及人工智能大赛等赛事。学生通过参赛提升专业技术能力、创新精神和团队协作能力。
2.科研训练。实行科研训练导师制。由具有丰富科研经验的专任教师组成导师团队，通过师生互选方式确定指导关系。导师自拟课题或从在研项目中选取子课题，学生自主选题后在教师指导下开展研究学习，经历文献收集、方案设计、实验验证等环节，初步培养科研能力。
（七）第二课堂成绩单
实行"第二课堂成绩单"制度。第二课堂学分不占用专业学分，由校团委单独赋分，涵盖思想成长、实践锻炼与志愿服务、创新创业、文体活动、任职履历、技能特长及其他等模块。学生修满可获得6个第二课堂成绩单学分。
七、课程设置计划
本专业课程包括通识素质教育平台、学科专业教育平台、教师教育平台、实践教学课程平台四个平台。其中必修课119.5学分，选修课40.5学分，总计160学分；实验实训及实践课程56学分，占总学分160学分的35%。课程结构与学分分布比例如表1所示，课程设置计划总表和课程体系对毕业要求指标点支撑矩阵分别见附表1和附表2。
表1 课程结构与学分分布比例表

	[bookmark: OLE_LINK8]课程平台与性质
	学分数
	分布比例

	通识教育课程
	通识基础教育（必修）
	37
	44
	23.50%
	27.50%

	
	通识选修教育（选修）
	7
	
	4.00%
	

	[bookmark: _Hlk202212132]专业教育课程
	专业基础课程（必修）
	32
	84
	20.00%
	52.50%

	
	专业核心课程（必修）
	22.5
	
	14.06%
	

	
	专业拓展课程（选修）
	29.5
	
	17.90%
	

	教师教育课程
	必修
	10
	12
	6.25%
	7.50%

	
	选修
	2
	
	1.25%
	

	实践教学课程
	必修
	18
	20
	11.25%
	12.50%

	
	选修
	2
	
	1.25%
	

	合计
	必修
	119.5
	160
	74.69%
	100%

	
	选修
	40.5
	
	25.31%
	

	实验实训及实践学分
	56
	35.00%








附表1：机器人工程(职教师资)专业课程设置计划总表
	一、通识教育课程平台
	
	
	
	

	课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位

	TB28002910
	B必修
	军事理论
	Military course
	2.0
	32
	27
	5
	1
	考试
	理论课
	党委武装部/保卫处

	TB15001181
	B必修
	大学生思想文化素养
	Ideological and Cultural Literacy 
of College Students
	2.0
	32
	32
	0
	1
	考试
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB13001011
	B必修
	大学英语I
	College English I
	2.0
	32
	32
	0
	1
	考试
	理论课
	外国语学院（公共课）

	TB14001011
	B必修
	公共体育（1）
	Physical Education 1
	0.5
	24
	2
	22
	1
	考试
	术科课
	公体部

	TB28003010
	B必修
	国家安全教育
	National Security Education
	1.0
	16
	12
	4
	1
	考查
	理论课
	党委武装部/保卫处

	[bookmark: _Hlk234501354]TB23005031
	B必修
	人工智能导论
	Introduction to Artificial 
Intelligence
	2.0
	64
	0
	64
	2
	考试
	独立设置
实验课
	计算机科学与工程学院/软件学
院

	TB13001012
	B必修
	大学英语II
	College English II
	2.0
	32
	32
	0
	2
	考试
	理论课
	外国语学院（公共课）

	TB14001012
	B必修
	公共体育（2）
	Physical Education 2
	1.0
	32
	2
	30
	2
	考试
	术科课
	公体部

	TB15001171
	B必修
	习近平新时代中国特色社
会主义思想概论
	Introduction to Xi Jinping's  Socialist Thought with Chinese  Characteristics in the New Era
	3.0
	48
	48
	0
	2
	考试
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB15001121
	B必修
	中国近现代史纲要
	The Introduction to Modern and 
Contemporary History of China
	3.0
	48
	48
	0
	2
	考试
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB28002800
	B必修
	中华民族共同体概论
	An Introduction to the Chinese 
National Community
	2.0
	32
	32
	0
	2
	考查
	理论课
	教育学部/教师教育学院

	TB15001191
	B必修
	新时代实践教育(1)
	Practical Education in the New Era
（Ⅰ）
	1.0
	16
	8
	8
	2
	考查
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB14001013
	B必修
	公共体育（3）
	Physical Education 3
	1.0
	32
	2
	30
	3
	考试
	术科课
	公体部

	TB13001013
	B必修
	大学英语III
	College English III
	2.0
	32
	32
	0
	3
	考试
	理论课
	外国语学院（公共课）

	TB15001141
	B必修
	马克思主义基本原理
	The Basic Principle of Marxism
	3.0
	48
	48
	0
	3
	考试
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB15001192
	B必修
	新时代实践教育(2)
	Practical Education in the New Era
（Ⅱ）
	1.0
	16
	6
	10
	3
	考查
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB14001014
	B必修
	公共体育（4）
	Physical Education 4
	1.0
	32
	2
	30
	4
	考试
	术科课
	公体部

	TB13001014
	B必修
	大学英语IV
	College English IV
	2.0
	32
	32
	0
	4
	考试
	理论课
	外国语学院（公共课）

	TB28002905
	B必修
	创新创业基础
	Basics of  Innovation and 
Entrepreneurship
	2.0
	32
	32
	0
	4
	考查
	理论课
	创新创业学院

	TB15001161
	B必修
	毛泽东思想和中国特色社
会主义理论体系概论
	General Introduction of Mao Zedong
 Thought & Socialist Theory With 
Chinese Characteristics
	3.0
	48
	48
	0
	4
	考试
	理论课
	马克思主义学院（公共课）

	TB20001026
	B必修
	大学生职业规划与就业指
导
	Career Planning and Employment 
Guidance for College Students
	1.0
	32
	21
	11
	5
	考查
	理论课
	学生工作部（处）

	TB14001015
	B必修
	体质健康检测
	Physical health test
	0.5
	8
	0
	8
	7
	考试
	术科课
	公体部

	——
	必修
	通识基础课程 小计
	38.0
	720
	498
	222
	——
	——
	——
	——

	[bookmark: _Hlk234501979]——
	选修
	通识选修课程 小计（至
少应修读学分数）
	7.0
	具体参见《全校性通识核心课程（选修）一览表》，学生从5个课程模块中选择修读，要求各专业学生至少修读7学分，各模块课
程学分不能相互置换。
（1）人文社科类（TW） 1学分
（2）自然科学类（TI） 1学分
（3）公共艺术类（TY） 2学分
（4）“四史”教育类（TH） 2学分
（5）通识讲座类（TQ） 1学分

	通识教育课程   合计
	45.0
	720
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——

	备注
	思想政治理论课程每门安排1/3左右的学时数开展研究性学习，并纳入实验实训教学环节进行管理。



	二、专业教育课程平台
	
	
	
	

	课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位
	课程说明

	[bookmark: _Hlk234770164]KB07003011
	B必修
	高等数学1
	Advanced Mathematics I
	5.0
	80
	80
	0
	1
	考试
	理论课
	数学与统计学院
	

	KB32008212
	B必修
	机器人工程专业导论
	Introduction to Robot Engineering
	1.0
	16
	16
	0
	1
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	KB32010362
	B必修
	机械制图与CAD
	Mechanical Drawing and CAD
	4.0
	80
	40
	40
	1-2
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	KB08001581
	B必修
	大学物理（1）
	College Physics 1
	3.0
	48
	48
	0
	2
	考试
	理论课
	物理科学与技术学院
	

	KB32009152
	B必修
	电工与电子技术Ⅰ
	Electrotechnology and Electronic 
Technology I
	2.0
	48
	32
	16
	2
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	KB08009181
	B必修
	大学物理实验A
	College Physics Experiment A
	1.0
	32
	0
	32
	2
	考试
	独立设置
实验课
	物理科学与技术学院
	

	KB07003012
	B必修
	高等数学2
	Advanced Mathematics II
	6.0
	96
	96
	0
	2
	考试
	理论课
	数学与统计学院
	

	待定
	B必修
	线性代数
	Linear Algebra
	3.0
	48
	48
	0
	2
	考试
	理论课
	数学与统计学院
	

	KB08001582
	B必修
	大学物理（2）
	College Physics 2
	3.0
	48
	48
	0
	3
	考试
	理论课
	物理科学与技术学院
	

	KB32009153
	B必修
	电工与电子技术Ⅱ
	Electrotechnology and Electronic 
Technology II
	2.0
	48
	32
	16
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	KB32009970
	B必修
	计算机程序语言
	Computer Programming Language
	2.0
	48
	24
	24
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	——
	必修
	专业基础课程 合计
	32.0
	592
	464
	128
	——
	——
	——
	——
	——

	备注
	




	课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位
	课程说明

	待定
	B必修
	电机及拖动基础
	Fundamentals of Electrical Machinery and Drive
	2.5
	48
	32
	16
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZB32008473
	B必修
	工程力学
	Engineering Mechanics
	3.0
	64
	40
	24
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZB32009654
	B必修
	机械原理与设计基础
	Theory of Mechanisms and Fundamentals of Machine Design
	3.0
	64
	40
	24
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZB32010125
	B必修
	电气控制与PLC应用技术
	Electrical Control and PLC 
Application Technology
	3.0
	64
	40
	24
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZB32009675
	B必修
	机器人学
	Robotics
	3.0
	64
	40
	24
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	B必修
	机器人传感器与检测技术
	Robot Sensors and Detection Technology
	2.5
	48
	32
	16
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZB32009938
	B必修
	自动控制原理
	Principles of Automatic Control
	3.0
	64
	40
	24
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	B必修
	机器人操作系统(ROS)
	Robot Operating System
	2.5
	48
	32
	16
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	B必修
	工业机器人技术与应用
	Industrial Robot Technology and Application
	3.0
	64
	32
	32
	5
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	必修 小计（至少应修读学分数）
	22.5
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——

	——
	必修
	专业核心课程 合计
	25.5
	528
	328
	200
	——
	——
	——
	——
	——

	备注
	





	[bookmark: OLE_LINK22]课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位
	课程说明

	ZX32005444
	X选修
	电工技术实验A
	Electrical technical experiment A
	1.0
	32
	0
	32
	2
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	ZX07003014
	X选修
	概率论与数理统计
	Probability Theory and 
Mathematical Statistics
	3.0
	48
	48
	0
	3
	考试
	理论课
	数学与统计学院
	

	ZX32005445
	X选修
	电子技术实验B
	Electronic experiment B
	1.0
	32
	0
	32
	3
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	ZX32010114
	[bookmark: OLE_LINK20]X选修
	单片机原理及应用
	Principles and Applications of SCM
	2.0
	42
	16
	26
	4
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	X必修
	机器视觉与自主导航
	Machine Vision and Autonomous Navigation
	2.0
	48
	24
	24
	4
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	X选修
	Python与机器学习
	Python and Machine Learning
	2.0
	48
	24
	24
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	X选修
	ROS进阶开发与实践
	Advanced ROS Development and Practice
	2.0
	48
	16
	32
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32003226
	X选修
	机械CAD／CAM
	Mechine CAD/CAM
	2.0
	64
	0
	64
	5
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	ZX32010146
	X选修
	有限元法原理及应用
	Application and Principles of 
Finite Element
	2.0
	64
	0
	64
	5
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	ZX32010155
	X选修
	数控机床与编程
	Numerical Control Machine Tool and
 Programme
	1.5
	42
	16
	26
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	[bookmark: OLE_LINK23]X选修
	移动机器人技术基础
	Fundamentals of Mobile Robot Technology
	2.0
	48
	32
	16
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009937
	X选修
	工业物联网基础
	Fundamentals of industrial 
Internet of Things
	2.0
	48
	24
	24
	5
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009972
	X选修
	优化设计
	Optimum Design
	2.0
	48
	24
	24
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009976
	X选修
	机器人工程专业英语
	English for Intelligent 
Manufacturing Engineering Majors
	1.0
	16
	16
	0
	6
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32007883
	X选修
	科技写作
	Scientific Writing
	1.0
	16
	16
	0
	6
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009940
	X选修
	计算机智能控制系统
	Computer intelligent control 
system
	2.0
	48
	24
	24
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	待定
	X选修
	多机器人协同控制
	Multi-Robot Cooperative Control
	2.0
	48
	32
	16
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32010186
	X选修
	数控编程与操作实训
	CNC Programming and Operation 
Training
	2.0
	64
	0
	64
	7
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	待定
	X选修
	人机交互技术
	Human-Computer Interaction Technology
	2.0
	48
	32
	16
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	SX32007701
	X选修
	工业机器人操作与编程
	Industrial robot operation and programming
	2.0
	64
	0
	64
	7
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009968
	X选修
	数字孪生技术
	Digital Twin Technology
	2.0
	48
	24
	24
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009944
	X选修
	智能工厂集成技术
	Intelligent factory integration 
technology
	2.0
	48
	24
	24
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009943
	X选修
	智能生产计划管理
	Intelligent Production Planning 
Management
	2.0
	48
	24
	24
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	ZX32009941
	X选修
	智能仿真技术
	Intelligent simulation technology
	2.0
	48
	24
	24
	7
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	选修 小计（至少应修读学分数）
	29.5
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——
	——

	——
	选修
	专业拓展课程 合计
	46.5
	1156
	488
	668
	——
	——
	——
	——
	——

	备注
	

	三、教师教育课程平台
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位
	课程说明

	JB32001061
	B必修
	职业教育心理学
	Vocational Education Psychology
	2.0
	48
	24
	24
	3
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JB32001067
	B必修
	职业教育课程与教学论
	Vocational Education Curriculum 
and Teaching Theory
	2.0
	48
	24
	24
	4
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JB32004005
	B必修
	中职班主任工作
	Skills of a Teacher in Charge of a
 Class
	1.0
	32
	8
	24
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JB04001000
	B必修
	习近平总书记关于教育的重要论述研究
	Research on General Secretary Xi 
Jinping's important expositions on  education
	1.0
	16
	16
	0
	3
	考查
	理论课
	教育学部/
教师教育学院
	

	JB32001051
	B必修
	职业教育学
	Vocational Education
	2.0
	32
	32
	0
	2
	考试
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JB32006946
	B必修
	智能制造专业教师职业技能训练
	Vocational skills training for 
teachers of secondary vocational 
intelligent manufacturing
profession related majors
	2.0
	64
	0
	64
	5
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	必修 小计
	10.0
	240
	104
	136
	—
	——
	——
	——
	——

	JX32001068
	X选修
	教育调查研究法
	Educational Survey Research Method
	1.0
	16
	16
	0
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JX04009141
	X选修
	文献检索与论文写作
	The Cultural Heritage Index and 
Dissertation Writing
	1.0
	16
	16
	0
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JX04009224
	X选修
	SPSS软件应用
	Application of  SPSS
	1.0
	16
	16
	0
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JX04008654
	X选修
	教师职业道德与专业成长
	Teacher Occupational Morality and 
Professional Growth
	1.0
	16
	16
	0
	1
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JX32006955
	X选修
	职业教育前沿讲座
	Development of  Vocational 
Education lecture
	1.0
	16
	16
	0
	5
	考查
	理论课
	职业技术师范学院
	

	JX04007816
	X选修
	教育技术应用
	Applications of Educational 
Technology
	1.0
	36
	0
	36
	4
	考查
	独立设置
实验课
	职业技术师范学院
	

	选修 小计（至少应修读学分数）
	2.0
	116
	80
	36
	—
	——
	——
	——
	——

	教师教育课程 合计
	12.0
	356
	184
	172
	
	
	
	
	

	备注
	

	四、实践教学课程平台
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	课程代码
	课程类别
	课程中文名称
	课程英文名称
	总学分
	总学时
	理论讲授
学时
	实验实训
学时
	考试学期
	考核方式
	课程性质
	开课单位
	

	SB28002913
	B必修
	军事技能
	Military Training
	2.0
	2周
	0
	2周
	1
	考查
	独立设置实验课
	党委武装部/保卫处
	

	SB28001002
	B必修
	教育见习
	Teaching Observation
	1.0
	2周
	0
	2周
	5
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28002713
	B必修
	社会实践
	Social Practice
	1.0
	8周
	0
	8周
	5
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28003713
	B必修
	劳动教育
	Labor Education
	1.0
	8周
	0
	8周
	5
	考查
	独立设置实验课
	学生工作部
（处）
	

	SB28001003
	B必修
	教育研习
	Research on Teaching Practice
	1.0
	1周
	0
	1周
	6
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28001010
	B必修
	教育实习
	Teaching Practice
	4.0
	15周
	0
	15周
	6
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28001032
	B必修
	专业见习
	Professional Apprentices
	1.0
	2周
	0
	2周
	7
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28001031
	B必修
	专业实习
	Professional Internship
	3.0
	12周
	0
	12周
	7
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SB28001041
	B必修
	毕业论文（设计）
	Graduation Thesis (Design)
	4.0
	10周
	0
	10周
	8
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	必修 小计
	18.0
	60周
	0
	60周
	——
	——
	——
	——
	

	SX32009983
	X选修
	金工实习
	Metalworking Practice
	1.0
	2周
	0
	2周
	3
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	

	SX28002904
	X选修
	创新创业实践
	Practices of Innovation and Entrepreneurship
	2.0
	6周
	0
	6周
	7
	考查
	[bookmark: OLE_LINK21]独立设置实验课
	教务处/
教师教学发展中心
	

	待定
	X选修
	机器人系统设计与综合实践
	Robot System Design and Integrated Practice
	2.0
	2周
	0
	2周
	7
	考查
	独立设置实验课
	职业技术师范学院
	限选

	选修 小计（至少应修读学分数）
	2.0
	10周
	0
	10周
	——
	——
	——
	——
	

	实践教学课程 合计
	20.0
	70周
	0
	70周
	——
	——
	——
	——
	

	备注
	（1）本平台中的学时数以周为单位录入系统，见习、实习、研习、毕业论文（设计）的具体学时以1学分对应32学时计算。

	
	（2） 多学期开课的课程，成绩在最后一学期录入。

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	五、毕业最低学分要求及分布
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	课程平台与
性质
	必修学分
	选修学分
	至少应修读总学分

	
	通识基础课程(TB)
	专业基础课
程(KB)
	专业核心课
程(ZB)
	教师教育课程(JB)
	实践教学课程(SB)
	通识选修课程（选修）
	专业拓展课程
(ZX)
	教师教育课程
(JX)
	实践教学课程
(SX)
	

	
	
	
	
	
	
	人文社科
（TW）
	自然科学
(TI)
	公共艺术
(TY)
	四史教育
（TH）
	通识讲座
(TQ)
	
	
	
	

	 至少应修读
学分数
	37.0
	32.0
	22.5
	10.0
	18.0
	1.0
	1.0
	2.0
	2.0
	1.0
	29.5
	2.0
	2.0
	160.0

	
	119.5
	40.5
	



六、“第二课堂成绩单”
	模块
	第一学年应修读最低学分
	第二学年应修读最低学分
	第三学年应修读最低学分
	第四学年应修读最低学分

	思想成长
	1.0
	1.0
	第三、四学年为提升和补充

	实践锻炼与志愿服务
	1.0
	1.0
	第三、四学年为提升和补充

	创新创业
	1.0

	文体活动
	0.25
	0.25
	第三、四学年为提升和补充

	任职履历
	0.5

	技能特长及其他
	不做最低限要求




附表：2.课程体系对毕业要求指标点支撑矩阵图
	教学环节
	毕业要求

	
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	
	师德规范
	教育情怀
	学科素养
	教学能力
	班级指导
	综合育人
	学会反思
	沟通合作

	
	1.1 政治
认同
	1.2 师德
遵循
	1.3 职业
道德
	2.1 职业
认同
	2.2 职业
责任
	2.3 人文
情怀
	3.1 理论
素养
	3.2 实践
素养
	3.3 审美
素养
	4.1 认知
能力
	4.2 实施
能力
	4.3 研究
能力
	5.1 管理
理念
	5.2 指导
能力
	5.3 组织
能力
	6.1 育人
理念
	6.2 学科
育人
	6.3 活动
育人
	7.1 学习
理念
	7.2 善于
反思
	7.3 自我
发展
	8.1 合作
理念
	8.2 沟通
交流
	8.3 团队
合作

	通识基础课程
	习近平新时代中国特色社会主义思想概论
	H
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	

	
	毛泽东思想和中国特色社会主义理论体系概论
	H
	
	
	
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	

	
	中华民族共同体概论
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	

	
	大学生思想文化素养
	H
	M
	
	
	
	H
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	M
	

	
	新时代实践教育
	
	
	M
	M
	H
	
	
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	H
	
	M
	
	M
	
	H

	
	中国近现代史纲要
	H
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	马克思主义基本原理
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	

	
	形势与政策
（含大学生安全教育课）1-8
	H
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	

	
	大学生职业生涯规划与就业指导
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	H

	
	大学英语Ⅰ-IV
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	L
	

	
	公共体育（1）-（4）
	H
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	

	
	体质健康检测
	H
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	

	
	军事理论
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	国家安全教育
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	人工智能导论
	H
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	

	
	创新创业基础
	H
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H

	专业基础课程
	高等数学1
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	

	
	高等数学2
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	

	
	线性代数
	
	
	L
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	

	
	大学物理(1)
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	

	
	大学物理(2)
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	

	
	机械制图与CAD
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M

	
	电工与电子技术Ⅰ
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	电工与电子技术Ⅱ
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	计算机程序语言
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	

	
	机器人工程专业导论
	M
	M
	H
	H
	M
	
	L
	
	
	L
	
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	
	
	M

	专业核心课程
	电机及拖动基础
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	M
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	工程力学
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	机械原理与设计基础
	
	
	
	
	
	
	H
	H
	M
	H
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M

	
	电气控制与PLC应用技术
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	H
	M
	M
	M
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	M
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	机器人学
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	H
	M
	M
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	

	
	机器人传感器与检测技术
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	M
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M

	
	自动控制原理
	
	
	
	
	
	
	H
	M
	
	H
	M
	M
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	

	
	机器人操作系统(ROS)
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	M
	H

	
	工业机器人技术与应用
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	H
	H
	H
	M
	M
	M
	
	M
	
	
	M
	
	M
	M
	M

	
	机器人工程专业职业技能训练
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	

	
	习近平总书记关于教育的重要论述研究
	H
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	M
	
	
	
	
	

	
	中职班主任工作
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	H
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	L

	
	职业教育学
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	

	
	职业教育课程与教学论
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	

	
	职业教育心理学
	
	
	
	
	H
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	实践
教学
课程
	军事技能
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	M
	

	
	社会实践
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	M
	
	
	M

	
	专业实习
	
	
	
	
	
	
	M
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	L

	
	专业见习
	
	
	
	
	H
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	
	
	
	
	

	
	教育见习
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	M

	
	教育研习
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	M
	
	
	
	H
	M
	
	
	

	
	教育实习
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	H
	
	
	
	
	
	
	M
	
	
	

	
	毕业论文（设计）
	
	
	
	L
	
	
	H
	M
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	L
	
	
	
	L
	

	
	劳动教育
	
	
	M
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	H
	
	
	
	
	
	L





[bookmark: OLE_LINK14]10.校内专业设置评议专家组意见表
	总体判断拟开设专业是否可行
	是	□否

	学校开设机器人工程专业具有显著的必要性。一是国家政策导向明确。机器人技术是“中国制造2025”和智能制造的核心支撑，是新工科建设重点方向。广西2025年4月发布《关于加快推动人工智能高质量发展的决定》，机器人作为人工智能技术的重要载体，其人才培养是落实决定的关键举措。二是人才需求旺盛。既掌握机器人核心技术，又具备教育教学能力的“双师型”人才极为稀缺。学校作为广西基础教育和职业教育排头兵，开设该专业能够为区域制造业转型和职业院校输送急需人才。
学校已具备开设该专业的办学基础。一是师资队伍合理。职业技术师范学院在机械、电子、控制等领域积累深厚，组建了结构合理的教学团队，并引入企业工程师补齐实践短板。二是课程体系科学。构建了完善的平台课程体系，对标国家标准，体现“厚基础、强实践、重集成”特色。三是保障机制健全。已建成相关专业实验室和虚拟仿真平台，与区内外企业共建实习基地，教学质量监控体系完善。
校内专业设置评议专家一致同意设置机器人工程专业。

	拟招生人数与人才需求预测是否匹配
	是	□否

	本专业开设的基本条件是否符合教学质量国家标准
	教师队伍
	是	□否

	
	实践条件
	是	□否

	
	经费保障
	是	□否

	专家签字：
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